D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacjichirecznej (SST) & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zwdanych z wyznaczeniem trasy i punktow
wysokaciowych na drodze gminnej ul. Parterowa w Staro@@jze gmina Rzgéw w ramach
realizacji zadania ,,Remont drogi gminnej — uliarteérowej w Starowej Goérze”.

1.2. Zakres robot obgtych SST

W zakres rob6t pomiarowych wchadz

e Wwyznaczenie polenia sytuacyjnego i wysokcowego punktéw gtébwnych osi trasy i
punktow wysokeéciowych,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczeniatodatkowych przekrojéw
roboczych,

* wyznaczenie konturéw nasypow,

* wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperéw roboczych),

 stabilizacja punktow w sposéb trwaty, ochrona iched zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposo6b utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie na drodeggiowej .

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definiciami podanymi w Szczegdtowej Specyfikadjechnicznej (SST) D-00.00.00
~Wymagania ogélne” punkt 1.3.

1.4. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogémaikt
1.4.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” punkt 2.

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktow wysééiowych naley stosowa:

+ paliki drewniane,

+ stupki betonowe,

+ bolce stalowe,

« farba do zaznaczania punktéw na jezdni,

zgodne z SST D-01.01.01 ,,Odtworzenie trasy i puwkidysokaciowych” punkt 2.



3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdolne” punkt
3.

Do wykonania robot zwzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem robdtzynktow

wysokdaciowych naley stosowa:

* teodolity lub tachimetry,

* niwelatory,

« dalmierze,

* tyczki, taty, tamy stalowe i szpilki,
spetniajce wymagania OST D-01.01.01 ,,Odtworzenie osi tigaynktow
wysokgciowych” punkt 3.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganialnaj
punkt 4.

Materiaty i spret mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT

Ogdblne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wyméamgan
ogolne” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny bwykonane zgodnie z zasadami gkoeymi w instrukcjach i
wytycznych GUGIK, zgodnie z OST D-01.01.01 ,Odtwemz osi trasy i punktow
wysokaciowych” punkt 5

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotygee kontroli jakéci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z wyznaczaniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK oraz zgodnie z OST D-01.01.01 ,@ditzenie osi trasy i punktow
wysokaciowych” punkt 6.

Sprawdzanie rob6t pomiarowych natgrzeprowadz wedtug nasipujacych zasad:

« 0$ drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznash
poziomie oraz na prostych co najmniej co 200 m,

« robocze punkty wysokgciowe naley sprawdzé niwelatorem na catej diugo
budowanego obiektu,

+ Wwyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzé tasma i szablonem z poziomicco
najmniej w 5 miejscach na kdym kilometrze oraz w miejscach budych watpliwosci.




7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagagiane”
punkt 7.

Jednostl obmiaru odtworzenia trasy i punktéw wység&mwych w terenie jest 1 kilometr
(1 km) wyniesionej i zastabilizowanej trasy. Obmiabdt zwhzanych z wyznaczeniem
obiektow mostowych jest egcia obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygze odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagagidne”
punkt 8.

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kotlitgeodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotygze podstawy ptatrsgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 9.

Cena wykonania robot obejmuje:

» dostarczenie materiatow i spta,

* wyznaczenie punktoéw gtéwnych osi trasy i punktowsekacciowych,

* uzupetnienie tukdw oraz osi trasy dodatkowymi panit

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyiytyezeniem dodatkowych
przekrojow,

» niwelacg kontrolm reperéw,

» zastabilizowanie punktow w sposob trwaly wraz zezgbeczeniem i oznakowaniem
utatwiajpcym odszukanie i ewentualne odtworzenie,

* wykonanie pomiarow bigcych w miag postpu robot zgodnie z Dokumentac]
Projektowva,

e prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

* odwiezienie sprgu

* inwentaryzacje powykonawgzobot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyai@mnac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poaiddUGIiK, Warszawa 1978

. Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.
. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga iyegsGUGIK, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe. GUGIK, Warszawa 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. @J®arszawa 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G&J Warszawa 1983.
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8. OST GG-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9. OST GG-00.11.02 ,Zataenie osnowy realizacyjnej przy budowie drég i obdek
mostowych”.




