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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamowienia

.Budowa wodoci agu Kalinko- Morgi”

1.2. Przedmiot i zakres Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST-F.01.01 Roboty rozbiérkowe odnosi sie do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiorkg nawierzchni drogowych wzdtuz trasy
projektowanej sieci wodociggowej dla zadania ,Budowa wodoci agu Kalinko- Morgi”

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych, nalezy odczytywaé
i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia i wykonania Rob6t opisanych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Niniejsza ST okresla wymagania przy wykonywaniu robét rozbiérkowych nawierzchni drogowych oraz
zdjecia warstwy humusu wzdtuz trasy projektowanych sieci.
Roboty rozbhiérkowe opisano szczeg6towo w pkt. 5.2 niniejszej ST.

1.4. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe
1.4.1. Tymczasowa organizacja ruchu

Roboty zwigzane z tymczasowg organizacjg ruchu na czas wykonywania robét okresla ST-F.02.02
Roboty drogowe w pk-cie 1.4.1

1.4.2. Zajecie drog

Wymagania podano w pk-cie 1.6.6 ST-F.00.00 Wymagania ogélne.
1.4.3. Prace geodezyjne

Wymagania ogélne zawiera pkt. 1.4.3 ST-F.00.00 Wymagania ogoine.
1.5. Informacje o terenie budowy

Wszelkie informacje o terenie budowy zawiera ST-F.00.00 Wymagania ogo6lne. Stan istniejacych
nawierzchni ulic, w ktérych prowadzone beda sieci kanalizacyjne okresla ST-F.00.00 pkt. 1.5.1.

1.6. Rodzaje robét wg CPV
Dziat robot: 45000000- 7 Roboty budowlane

1.7. Niektore okre $lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z okresleniami zawartymi w Prawie budowlanym
i rozporzadzeniach wykonawczych, ,Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci

Kanalizacyjnych” oraz PN-EN 1610:1997, PN-EN 124:2000, PN-EN 805 i PN-B-10725.

Ponadto:

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco
i odczytywaé w powigzaniu z definicjami podanymi ST-F.00.00.

(1) ST-F.00.00 — Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét ST-F.00.00

Wymagania ogolne

(2) ST - niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét ST-A.01.01 Roboty
rozbidrkowe

(3) PW — Projekt wykonawczy

2. MATERIALY | WYROBY

Przy robotach rozhiérkowych materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET | MASZYNY

3.1. Ogdlne wymagania
Ogolne wymagania sprzetowe podano w ST-F.00.00.
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Wykonawca powinien dysponowa¢ sprzetem odpowiadajacym pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Rob6t zatwierdzonym przez Inzyniera.

3.2. Sprz et do wykonania robét

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet:
0 spycharki

tadowarki

samochody ciezarowe skrzyniowe i samowytadowcze

zrywarki

mioty pneumatyczne, pity mechaniczne, pilarki spalinowe

koparki

4. SRODKI TRANSPORTU
4.1. Ogdlne wymagania

Ogolne wymagania do srodkéw transportu podano w ST-F.00.00.
4.2. Srodki transportu do wykonania robot

Wykonawca powinien dysponowaé nastepujacymi srodkami transportu:
0 samochod skrzyniowy
o ciggnik kotowy
0 przyczepa dluzycowa
0 przyczepa skrzyniowa

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca prac rozbiérkowych przed przystgpieniem do ich realizacji przedstawi Inzynierowi
i uzgodni z nim harmonogram prac rozbiérkowych.

Przed przystapieniem do rozbiérek Wykonawca zgtosi i uzgodni termin rozpoczecia robot z gestorami
drdg.

Rozbiorki nalezy wykona¢ na szerokosci pasa roboczego pod wykonanie wykopéw dla robét
sieciowych.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST.
Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ demontowane bez
spowodowania zbednych uszkodzen.

Materiaty z rozbiorki, nadajace sie do ponownego whudowania nalezy oczyscic.

Materiat z rozbiorki nalezy odrzucié na pobocze i utozy¢ w stosy lub pryzmy.

Gruz z rozbiérek nalezy wywiez¢, a materiat nadajacy sie do ponownego wbudowania wykorzystaé
przy odtworzeniach (tylko elementy bez uszkodzen).

OO0 O0OOo

5.2. Realizacja robot, przerwy i ograniczenia

W porozumieniu z Inzynierem Wykonawca zobowigzany jest uzgodni¢ przebieg wykonywanych przez
siebie rob6t z programem prac, jakie moga by¢ réwnolegle realizowane w celu zapewnienia
niezaktdconego toku przebiegu i terminowego ukonczenia robét objetych kontraktem.

Roboty nalezy realizowa¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w Dokumentacji Projektowej
Zamawiajacego.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIORY

6.1. Kontrola jako $ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t zawarte sg w ST-F.00.00.
6.2. Badania i pomiary

Ogoblne zasady badan i pomiaréw zawarte sg w ST-F.00.00.
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7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
7.1. Przedmiar rob6t

Przedmiar rob6t opracowany jest w formie uproszczonej, roboty opisane w pozycjach Przedmiaru
Rob6t przedstawione sg w sposob scalony.
Dokfadny opis kazdej pozycji, dajacy pelng podstawe do wyceny danej pozycji, znajduje sie
w stosownym punkcie Specyfikacji Technicznej.
Cena wykonania rob6t rozbiérkowych poza pracami zasadniczymi obejmuje nastepujace prace
tymczasowe i pomocnicze:
0 segregacja materiatdbw z rozbiérki na materiaty odpadowe, materiaty do recyklingu i nadajace
sie do powtdrnego wykorzystania bez przerébki,
o wybdr miejsc | wywiezienie materiatdw z rozbiorki, z uzyskaniem zgody na skltadowanie wraz
z wszelkimi optatami,
0 utrzymywanie w stanie przejezdnym drég dojazdowych,
0 uporzadkowanie miejsc prowadzenia robo6t wraz z ich zabezpieczeniem.

7.1.1. Jednostki obmiarowe

Roboty objete niniejszg ST obmierza sie w nastepujacych jednostkach:

(1) ryczalt — prace geodezyjne, zajecie pasa drogowego

(2) m? - dla rozbiérki nawierzchni drogowych wraz z podbudowg z zatadunkiem i wywozem gruzu
(3) m — dla rozbiérki obramowania z kraweznika z zatadunkiem | wywozem gruzu

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-00-Wymagania ogolne.
Odbiorowi podlega wykonanie demontazu nawierzchni przewidzianej do rozbiorki na trasie obiektu
sanitarnego.

9. ROZLICZENIE PRAC TOWARZYSZ ACYCH

9.1. Ustalenia ogolne
Ustalenia ogoélne zawarte sg w ST-F.00.00 Wymagania ogoélne pkt. 9.
9.2. Ustalenia szczegétowe

9.2.1. Tymczasowa organizacja ruchu
Koszty zwigzane ze spetnieniem wymagania opisanego w p.1.4.1 (Tymczasowa organizacja ruchu)
Wykonawca uwzgledni zgodnie z pkt. 9.2.1 ST-F.02.02 Roboty drogowe.

9.2.2. Zajecie drog
Koszty zwigzane ze spelnieniem wymagania opisanego w p.1.4.2 (Zajecie droég) Wykonawca
uwzgledni w formie ryczattu zgodnie z pkt. 9.6 ST-F.00.00 w Przedmiarze robdét.

9.2.3. Prace geodezyjne
Koszty zwigzane ze spetnieniem wymagania opisanego w p.1.4.3 (Prace geodezyjne) Wykonawca
uwzgledni w formie ryczattu zgodnie z pkt. 9.3.3 ST-F.00.00 w Przedmiarze robot.

9.2.4. Gospodarka odpadami

Koszty zwigzane z zagospodarowaniem odpadow zgodnie z pkt 5.1.4. niniejszej ST nalezy ujac
w kosztach wykonania rozbiérek.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Elementy Dokumentacji Projektowej

Podstawa do wykonania rob6t sg nastepujace elementy dokumentacji projektowej:

¢ Projekty wg ,Zestawienia Dokumentacji Projektowej” zamieszczono w czeéci 111/1.2.1 -Projekt
budowlany i rysunki wykonawcze

¢ Przedmiar robét nr 1/ST-A.01.01 — wg wskazania w kolumnie nr 3 —zamieszczony w czesci 111/1.2.2
SIwz
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10.2. Inne

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. 2003 Nr 47, poz. 401),



