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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamowienia

.Budowa wodoci agu Kalinko- Morgi”

1.2. Przedmiot i zakres Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST-F.02.02 Roboty drogowe odnosi sie do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem nawierzchni po utozeniu sieci

wodociggowej dla zadania ,Budowa wodociagu Kalinko- Morgi”

Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, nalezy odczytywac
i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia i wykonania Robét opisanych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Odtworzenie konstrukcji nawierzchni nalezy przyja¢ w dostosowaniu do istniejgcej nawierzchni.
Podtoze pod nawierzchnie powinno by¢ wyprofilowane zgodnie ze spadkiem istniejacej nawierzchni
i z dostosowaniem do istniejgcych kraweznikéw i istniejgcej nawierzchni na wigczeniu.
Naruszone w trakcie prac budowlanych elementy drogi nalezy odtworzy¢ do stanu istniejacego.
Potaczenia z istniejgacg nawierzchnig nalezy wykonac ,na zaktad”.
Odtworzeniem nawierzchni po wykonanych robotach zwigzanych z utozeniem kanalizacji sanitarnej
nalezy objaé¢ drogi w nastepujgcym zakresie:

1.3.1. Drogi gminne

Drogi 0 nawierzchni gruntowe;j

W zakresie drég gminnych o nawierzchniach gruntowej odtworzeniem objgé szerokos$¢ pasa
roboczego z wymiang elementéw uszkodzonych w trakcie robét.

Drogi 0 nawierzchni gruntowe;j

W zakresie drog gminnych o nawierzchni gruntowej odtworzeniem objaé¢ szerokos$¢ pasa roboczego
z wymiang elementéw uszkodzonych w trakcie robét (chodniki, obrzeza).

Drogi o nawierzchni gruntowej: odtworzenie nalezy wykonaé¢ warstwg tlucznia grubosci min. 20 cm na
szerokosci 2x0,50 m = 1,00 m poza linie wykopu.

1.4. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe
1.4.1. Tymczasowa organizacja ruchu

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca zobowigzany jest do oznakowania odcinka drogi za
pomocg tablic i znakéw zgodnie z Instrukcja oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym
(M.P. nr 24 poz. 184 z 18.06.90) oraz z obowigzujgcymi przepisami i uzgodnienie tego z odno$nymi
wiadzami.

Wykonawca jest zobowigzany do aktualizacji i uzgodnienia projektéw tymczasowej organizacji ruchu
na czas wykonywania Robét zgodnie z pkt. 1.4.1 ST-F.00.00.

Do wprowadzenia czasowej organizacji ruchu stosowac¢ znaki odblaskowe o wielkosci zgodnej
z ,Instrukcjg o znakach drogowych pionowych”. Znaki te nie mogg posiada¢ wymiaréw mniejszych niz
znaki statej organizacji ruchu.

Do wygradzania miejsca rob6t wzdtuz i w poprzek drogi nalezy uzy¢ zwyktych zap6r drogowych U-51.

Bariery ograniczajace miejsca robo6t nalezy, w porze od zmroku do s$witu oraz w warunkach
ograniczonej widocznosci, oswietli¢ swiattem zéltym pulsujagcym, zasilane napieciem bezpiecznym
i powinny by¢ widoczne w odlegtosci co najmniej 250 m.

Na wygrodzeniach ustawianych w poprzek jezdni odstepy pomiedzy lampami nie mogg by¢ wieksze
niz 2,0 m i musza jednoczesnie wyznaczac punkty skrajne wytgczonej z ruchu jezdni.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania wymagan okreslonych w RMI z 03.07.2003 r.
w sprawie szczego6towych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen
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bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220 z 2003r.
poz. 2181)

1.4.2. Zajecie drdg

Wymagania podano w pk-cie 1.6.6 ST-F.00.00 Wymagania ogélne.
1.4.3. Prace geodezyjne

Wymagania ogélne zawiera pkt. 1.4.3 ST-F.00.00 Wymagania ogolne.
1.5. Informacje o terenie budowy

Wszelkie informacje o terenie budowy zawiera ST-F.00.00 Wymagania ogolne.
Istniejacy stan nawierzchni ulic, w ktérych prowadzone bedg sieci wodociggowe i kanalizacyjne podaje
ST-F.00.00 pkt. 1.5.1.

1.6. Rodzaje robét wg CPV

Dziat rob6t: 45000000-7 Roboty budowlane
Grupa roboét: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

1.7. Niektore okre $lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne 1z okresleniami zawartymi w Prawie budowlanym
i rozporzadzeniach wykonawczych, ,Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci

Wodociggowych i kanalizacyjnych” oraz PN-EN 1610:1997, PN-EN 124:2000, PN-EN 805 i PN-B-
10725.

Ponadto:
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco
i odczytywaé w powigzaniu z definicjami podanymi ST-F.00.00.
a) ST-F.00.00- Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t ST-F.00.00 Wymagania
ogolne
b) ST - niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét ST-A.02.02 Roboty
drogowe
¢) RMI - Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
d) PW - Projekt wykonawczy
e) warstwa Scieralna — gérna warstwa nawierzchni poddanej bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikéw atmosferycznych
f) warstwa wi gzgca — warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg $cieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe
g) warstwa wyréwnawcza - warstwa kruszywa tamanego lub zuzla wielkopiecowego zmiennej
grubosci zgodnej z Dokumentacjg Projektowa, ulozona na istniejacej podbudowie lub w
wykonanym korycie, stanowigca podioze dla podsypki
h) frezowanie - frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno, kontrolowany proces skrawania
gornej warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong gtebokosé
i) krawezniki betonowe - prefabrykowane betonowe elementy rozgraniczajgce chodniki dla
pieszych od jezdni
i) ‘tawa — betonowa warstwa nosna stuzgca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca
obcigzenie kraweznika na grunt
k) opdr — beton na zewnetrznej stronie kraweznika
[) oznakowanie poziome - znaki drogowe poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii
ciggtych lub przerywanych, pojedynczych lub podwdéjnych, strzatek, napiséw, symboli oraz
innych linii zwigzanych z oznaczeniem okreslonych miejsc na tej nawierzchni

2. MATERIALY | WYROBY

2.1. Wymagania ogélne
Wymagania ogélne okresla ST-F.00.00.
2.2. Wiasciwo sci materiatéw

Preferowane beda wyroby i wytwornie posiadajace aprobate IBDiM.
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2.2.1. Podsypka piaskowa

Nalezy stosowa¢ podsypke piaskowo z piasku spetniajgcego wymogi PN-B-06711.
Piasek powinien posiada¢ ceche zageszczalnosci, tj. wskaznik réznoziarnistosci U=5.

2.2.2. Podbudowa z tlucznia

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wg BN-84/6774-02:
o0 kruszywo grube — tluczen 31,5/63 albo kliniec 20/31,5
o0 kruszywo drobne do klinowania — kliniec 4/20 i miat kamienny

Jakos¢ kruszywa powinna byé zgodna z wymaganiami normy BN-84/6774-02.

2.2.3. Nawierzchnia z ttlucznia

Mieszanka ttuczniowa powinna mieé optymalne uziarnienie 31,5+63 mm. Kruszywo naturalne uzyte
do mieszanki zwirowej powinno spetia¢ wymagania normy PN-84 S-96023 (klasa III).

2.2.4. Oznakowanie poziome

Materiatami do oznakowania cienkowarstwowego powinny by¢ farby naktadane warstwg grubosci nie
mniej niz 0,5 mm. Powinny by¢ nimi ciekle produkty zawierajace ciata state rozproszone
w organicznym rozpuszczalniku lub wodzie, ktére moga wystepowa¢ w uktadach jedno- lub
wielosktadnikowych.

Podczas naktadania farb do oznakowania cienkowarstwowego na nawierzchnie pedzlem, watkiem lub
przez natrysk powinny one tworzyé warstwe kohezyjng w procesie odparowania i/lub w procesie
chemicznym. Wiasciwosci fizyczne materialéw do oznakowania cienkowarstwowego okresla aprobata
techniczna.

2.3. Transport i sktadowanie materiatow i wyrobow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy do czasu, gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wlasciwosé do robot i byty
dostepne do kontroli przez Inzyniera.

2.3.1. Kruszywa i grunt

Kruszywa i grunt moga by¢ przewozone dowolnymi $srodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zwilgoceniem.

Kruszywo nalezy sktadowaé na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposéb zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

2.3.2. Materialy do oznakowania poziomego

Materiaty do poziomego znakowania drog nalezy przewozi¢ w pojemnikach zapewniajgcych
szczelnos¢, bezpieczny transport i zachowanie wymaganych wiasciwosci materiatdw. Pojemniki
powinny by¢ oznakowane zgodnie z normg PN-0-79252.

Materialy nalezy przewozi¢ krytymi srodkami transportu chronigc opakowania przed uszkodzeniem
mechanicznym, zgodnie z PN-C-81400 oraz zgodnie z prawem przewozowym.

3. SPRZET | MASZYNY

3.1. Ogdlne wymagania

Ogolne wymagania sprzetowe podano w ST-F.00.00.
Wykonawca powinien dysponowa¢ sprzetem odpowiadajacym pod wzgledem typéw i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zatwierdzonym przez Inzyniera.

3.2. Sprz et do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t zwigzanych z odtwarzaniem nawierzchni powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

o0 mieszarki lub gruntofrezarki jedno lub wielowirnikowe do wymieszania gruntu ze spoiwami

o spycharki, réwniarki lub sprzet rolniczy do spulchniania i profilowania gruntu
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o rozsypywarki spoiwa hydraulicznego wyposazone w ostony przeciwpylne i szczeliny o
regulowanej szerokosci do rozsypywania cementu

0 przewozne zbiorniki na wode, wyposazone w urzadzenia do rownomiernego kontrolowanego

dozowania wody

walce okotkowane, ogumione, statyczne i wibracyjne stalowe, zageszczarki ptytowe

ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne do zageszczania w miejscach trudno

dostepnych

skrapiarek

walcow lekkich, srednich i ciezkich, walcéw stalowych gtadkich, walcoéw ogumionych.

szczotek mechanicznych lub innych urzadzen czyszczacych

samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub termoséw

wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych

3.2.1. Oznakowanie poziome

o O

O O0Oo0ooo

Znakowanie podiuzne musi by¢ wykonywane wytgcznie sprzetem mechanicznym. Znakowanie
poprzeczne moze by¢ wykonywane przy uzyciu szablonow.

Zestaw sprzetu powinien posiadaé mozliwos¢ regulacji wydajnosci nanoszonych materiatdbw oraz
gwarantowac rownomiernos¢ ich podawania.

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zaleznosci od zakresu robot,
powinien posiada¢ wymagany sprzet i uzyskac zatwierdzenie go przez Inzyniera.

4. _SR(L)KI TRANSPORTU
4.1. Ogoblne wymagania

Ogblne wymagania do srodkéw transportu podano w pk-cie 4 ST-F.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne wymagania

5.1.1. Podsypka cementowo - piaskowa

Mieszanie skfadnikébw podsypki powinno by¢ dokonane w betoniarce. Podsypka jest dobrze
wymieszana, gdy jej kolor jest jednolity.
Podsypka piaskowa powinna mie¢ wytrzymatosé:

0 po 7 dniach nie mniejszg niz 10 MPa,

0 po 28 dniach nie mniejszg niz 14 MPa

5.1.2. Podbudowy
Podbudowy nalezy odtwarzaé na szerokosci 2x0,50m=1,00 m poza linie wykopu.

5.1.2.1. przygotowanie podio za

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zageszczania podioza bezposrednio
przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Przed przystgpieniem do profilowania, podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usung¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu. Po oczyszczeniu
powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane, nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byty, co najmniej 5 cm wyZzsze niz projektowane rzedne podioza.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczenia przez watowanie.
Zageszczenie podioza nalezy kontrolowa¢ wg normalnej préby Proctora przeprowadzonej zgodnie z
PN-88/B/04481. Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Wilgotnosé gruntu
podtoza przy zageszczaniu nie powinna rézni¢ sie od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 20% jej
wartosci.

5.1.2.2. podbudowa z tlucznia

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wykazujgce
odchylenia wysokosciowe od zatozonych rzednych powinny by¢ naprawione.

Podbudowe nalezy wykonywa¢ dla jezdni w jednej warstwie maksymalnej grubosci 20 cm.

Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
i zaklinowaniu osiggnieto grubosc¢ projektowanej warstwy.



Opis przedmiotu zamdwienia
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Roboty drogowe

Zageszczenie podbudowy powinno rozpoczgé sie od dolnej krawedzi i przesuwaé stopniowo
w kierunku gérnej krawedzi podbudowy. Po zageszczeniu kruszywa grubego przy uzyciu plytowej
zageszczarki wibracyjnej.
Grubos¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna byé taka, aby uzyska¢ klinowanie warstwy
kruszywa grubego. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wibrowania kruszywa drobnego nalezy
powtarzac¢, az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé¢ warstwe kruszywa grubego.
Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usung¢ z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaly ponad powierzchnie 3-6 mm.
Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia napraw podbudowy uszkodzonej wskutek
prowadzonych robd6t oraz oddziatywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu,
$niegu i mroz.
Wykonawca zobowigzany jest wstrzyma¢ ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw deszczu,
jezeli wystgpi mozliwos¢ uszkodzenia podbudowy.

5.1.3. Czyszczenie i skropienie warstw

5.1.3.1. Oznakowanie poziome

Warunki atmosferyczne

Wykonawca moze rozpoczgé roboty po stwierdzeniu, Zze warunki atmosferyczne w czasie
wykonywania rob6t bedg zgodne z warunkami okreslonymi dla odpowiedniego rodzaju farby uzytej do
malowania. W czasie wykonywania oznakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna
wynosi¢, co najmniej 5°C, a wilgotnos¢ wzgledna powietrza powinna by¢ zgodna z zaleceniami
producenta lub wynosi¢ co najwyzej 85%.

Przygotowanie podioza

5.1.4. Nawierzchnia z ttucznia

Nawierzchnia gruntowa (ttuczniowa, szutrowa, ziemna). Odtworzeniem nawierzchni nalezy objgé
naruszone przy wykonaniu sieci fragmenty nawierzchni (szeroko$¢ pasa roboczego) warstwg grub.
0,20 m.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkiadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Warstwa powinna byé
roztozona w sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Jezeli wilgotnosé mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong
iloscig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku gdy wilgotnos¢é mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢ przez mieszanie
i napowietrzanie.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12.

Nawierzchnia ttuczniowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana. W pierwszych dniach
po wykonaniu nawierzchni nalezy dbac, aby byta ona stale wilgotna, zraszajac jg woda ze zbiornikdw
przewoznych.

Nawierzchnia powinna by¢ réwnomiernie zajezdzana (dogeszczana) przez samochody w okresie 2
tygodni. pojawiajgce sie wklesniecia po okresie pielegnacji wyrdwnuje sie kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomocag oskardéw. Wczesne wyréwnanie wklesnie¢ zapobiega
powstawaniu wybojéw. Jezeli mimo tych zabiegébw tworzg sie wyboje, uszkodzone miejsca nalezy
wycig¢ pionowo i usunaé, dosypaé swiezej mieszanki ttuczniowej, wyprofilowac i zagesci¢ wibratorem
ptytowym lub recznym ubijakiem.

Dotyczy wszystkich ulic o nawierzchni nieutwardzone;j.

W pozostatych fragmentach nawierzchni na szerokosci poza pasem odtwarzanym, nawierzchnie
nalezy naprawi¢, uzupelniajac miejsca ubytkow kruszywem i catos¢ wyréwna¢ podobnie jak
nawierzchnie tluczniowe.

5.1.5. Pas zieleni

Teren po utozeniu kanatu zlokalizowanego w pasie zieleni nalezy pokryé warstwg humusu o grubo$ci
15 cm i obsia¢ trawg. Obsiew trawg wykona¢ z bez nawozenia.
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5.2. Realizacja robot, przerwy i ograniczenia

W porozumieniu z Inzynierem Wykonawca zobowigzany jest uzgodni¢ etapowanie w poszczego6lnych
ulicach z uwzglednieniem realizacji robét na pozostatych elementach odcinka, w celu zapewnienia
wiasciwej organizacji ruchu na danym terenie oraz niezaktéconego toku przebiegu prac i terminowego
ukonczenia rob6t objetych kontraktem.

6. KONTROLA BADANIA | ODBIORY

6.1. Kontrola jako $ci robot
6.1.1. 0Ogoblne zasady

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t zawarte sg w ST-F.00.00.
6.1.2. Tolerancje wymiarowe

6.1.2.1. Podto ze

Zageszczenie podioza nalezy kontrolowa¢ wg normalnej proby Proctora przeprowadzonej zgodnie
z PN-88/B/04481.

6.1.2.2. Oznakowanie poziome
(1) Szerokos¢ linii nie moze sie r6zni¢ od wymaganej o wiecej niz £ 5 mm.
(2) Dtugose¢ linii moze by¢ mniejsza od wymaganej, co najwyzej o 50 mm lub wieksza, co najwyzej
0 150 mm
(3) Dla linii przerywanych, diugo$¢ cyklu skladajacego sie z linii i przerwy nie moze odbiega¢ od
sredniej liczonej z 10 kolejnych cykli o wiecej niz £ 50 mm diugosci wymaganej
(4) Dla strzatek, liter i cyfr rozstaw punktow naroznikowych nie moze byé wigkszej odchykki od
wymaganego wzoru niz + 50 mm dla wymiaru dtugosci i £ 20 mm dla wymiaru szerokosci

6.1.2.3. Nawierzchnia gruntowa

(1) Dopuszczalne odchylenie w grubosci warstw + 1 cm.
(2) Nieréwnosci poprzeczne nie powinny przekracza¢ 15 mm
(3) Spadki poprzeczne z tolerancjg + 5%

6.2. Badania i pomiary
6.2.1. 0Ogoblne zasady

Ogolne zasady badan i pomiaréw zawarte sg w ST-F.00.00.
6.2.2. Oznakowanie poziome

Trwato$¢ oznakowania oceniana jako stopien zuzycia w 10-stopniowej skali na zasadzie poréwnania z
wzorcami, wg POD-97, powinna wynosi¢ po 12-miesiecznym okresie eksploatacji oznakowania
wykonanego:

o farbami wodorozcienczalnymi, co najmniej 5 stopien

0 pozostatymi materiatami, co najmniej 6 stopien

6.3. Dziatania zwi gzane z odbiorem robot

Odbiér robét nalezy dokonac¢ zgodnie z punktem 7.2.3 ,Warunkéw technicznych wykonania
i odbioru sieci wodociggowych i kanalizacyjnych”.

7. PRZEDMIAR ROBOT
7.1. Przedmiar robot

Zakres robot przedstawiony w niniejszej Specyfikacji Technicznej zawiera rowniez Przedmiar.

Roboty opisane w pozycjach Przedmiaru przedstawione sq W sposOb scalony. Doktadny opis
kazdej pozycji, daj acy petn g podstaw e do wyceny danej pozycji, znajduje si e w stosownym
punkcie Specyfikacji Technicznej.
Cena wykonania robét drogowych poza pracami zasadniczymi obejmuje nastepujace prace
tymczasowe i pomocnicze:
Wykonanie nawierzchni wraz z podbudowg

0 przeprowadzenie badan laboratoryjnych stosowanych materiatow

10
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o wykonanie odcinkdw prébnych w niezbednej ilosci, ich ewentualna rozbidrka, odwiezienie
materiatu, koszty utylizacji i uzupetnienia materiatu
o dostarczenie wszystkich materiatow

o dostarczenie sktadnikow mieszanek i wyprodukowanie mieszanki na podstawie zatwierdzonej
recepty

o transport mieszanki na budowe

0 pielegnacja wykonanych warstw

0 przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wykonanych warstw

0 wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan i sprawdzen

0 o0znakowanie Robét i jego utrzymanie

0 usuniecie odpadéw, odwdz na wysypisko wraz z kosztami skladowania i utylizacji oraz

uzyskanie wskazan odpowiedniego organu dla trasy i miejsca zdeponowania odpadow
0 ¢ wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robét wymienionych w niniejszej ST
7.1.1. Jednostki obmiarowe

Roboty objete niniejszg ST obmierza sie w nastepujacych jednostkach:

(1) ryczalt — obstuga geodezyjna, organizacja ruchu na czas budowy, zajecie pasa drogowego,
dokumentacja projektowa

(2) m? - dla wykonania nawierzchni drogowych wraz z kompletng konstrukcja z wykonaniem
oznakowania poziomego

(3) m — dla odtworzenia kraweznika lub obrzeza

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Wymagania ogélne
Wymagania ogélne dotyczace odbioru Robét okresla ST-F.00.00.

8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

0 podsypki, podioza i podbudowy nawierzchni
o lawa betonowa pod krawezniki

9. ROZLICZENIE PRAC TOWARZYSZ ACYCH

9.1. Ustalenia ogdlne
Ustalenia ogoélne zawarte sg w ST-F.00.00 Wymagania ogélne pkt. 9.
9.2. Ustalenia szczegotowe

Rozliczenie robét zgodnie z pkt 9 ST-F.00.00.
9.2.1. Tymczasowa organizacja ruchu
Koszty zwigzane ze spetnieniem wymagania opisanego w p.1.4.1 (Tymczasowa organizacja ruchu)

Wykonawca uwzgledni w formie ryczattu zgodnie z pkt. 9.3 ST-F.00.00 w Przedmiarze robét
nr /ST F.00.00 Wymagania ogolne.

9.2.2. Zajecie drog
Koszty zwigzane ze spelnieniem wymagania opisanego w p.1.4.2 (Zajecie droég) Wykonawca

uwzgledni w formie ryczattu zgodnie z pkt. 9.6 ST-F.00.00 w Przedmiarze rob6t nr 0/ST-F.00.00
Wymagania ogolne.

9.2.3. Prace geodezyjne

Koszty zwigzane ze spelnieniem wymagania opisanego w p.1.4.3 (Prace geodezyjne) Wykonawca
uwzgledni w formie ryczattu zgodnie z pkt. 9.3.3 ST-F.00.00 w Przedmiarze rob6t nr 0/ ST-F.00.00
Wymagania ogolne.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Elementy Dokumentacji Projektowe]

Podstawa do wykonania robot sg nastepujace elementy dokumentacji projektowej.
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10.2. Normy

1. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow

2. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

3. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne.

4. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.

6. BN-70/8931-05 Oznaczania wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.

7. PN-S-02205:1998 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne

8. PN-57/S-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z brukowca

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

10. PN-B-11111: 1996 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zzwir
i mieszanka .

11. PN-B-11112: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

12. PN-B-11113: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
13. PN-84 S-96023 Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

14. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

15. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. IBDiM-1997

16. TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogowe. Prace IBDiM 4/1993

17. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci grysdw i zwir6w kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych.
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