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I.  Opis techniczny
1. CZESC INFORMACYJINA

1.1 Podstawa opracowania
Inwestor : Gmina Rzgéw
z siedzibg 95-030 Rzgbéw, PI. 500-lecia nr 22
Podstawe formalno-prawng stanowig, :

e Ustawa z dnia 20.06.1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. nr 92 poz. 530
z dnia 01.04.2011r.),

e Rozporzadzenie MTiGM z dnia 2.03.199 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (D.U. nr 43 poz. 430 z
dnia 14.05.1999 r.),

e Rozporzadzenie MTiIGM oraz SWIA z dnia 31.07.2002 r. w sprawie znakow i
sygnatow drogowych (Dz.U. nr 170 poz. 1393 z dnia 12.10.2002 r.),

e Rozporzadzenie Ml z dnia 3.07.2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 poz. 2181 z
dnia 23.12.2003 r.),

e Rozporzadzenie Ml z dnia 23.09.2003 r. w sprawie szczegotowych warunkdw
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzeniem
(Dz.U. nr 1777 poz. 1729 z dnia 14.10.2003 r.),

e mapa sytuacyjno — wysokosciowa do celow projektowych w skali 1 : 500 .

e inwentaryzacja stanu istniejacego,

® rozpoznania w terenie.

1.2 Zakres i cel opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas
prowadzenia robot zwigzanych z budowg sieci wodociggowej tgczacej wodociag
w ul. Lucernianej (Gadka Stara) zlokalizowany w powiecie t6dzkim wschodnim
w gminie Rzgow z siecig miejska t.odzi z wodociggiem w ul. Zastawne;j.

Zabezpieczenie obejmuje roboty prowadzone w pasie ulicy Zastawnej na wysokosci
nr 5 (wjazd) oraz w poboczu ulicy Lucernianej. Przejscie poprzeczne przez ulice
Zastawng zostanie wykonane bezwykopowo metodg przewiertu.

Przyjeta technologia prowadzenia robdt budowlano-montazowych
zminimalizuje utrudnienia w ruchu drogowym. Zostanie zwezony pas ruchu ulicy
Zastawnej po stronie potudniowej oraz pas ruchu ulicy Lucernianej po stronie
wschodniej.

Celem opracowania tymczasowej organizacji ruchu jest zapewnienie
bezpieczenstwa uczestnikdw ruchu poprzez prawidtowe oznakowanie ulic na czas
prowadzenia robot.

2. STAN ISTNIEJACY

Lokalizacje odcinka drdg objetych czasowg organizacjg ruchu przedstawiono na
rysunku ponizej :
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Plan orientacyjny skala 1 : 25 000.

2.1 Sytuacja
Projektowany wodocigg ze studnig wodomierzowsg zlokalizowany jest w
obrebie skrzyzowania ulic Zastawna w t.odzi (droga gminna) — ulica
Lucerniana w Gadce Starej (droga powiatowa o nr 24173) relacji £.6dz-Tuszyn.
W rejonie tych ulic odbywa sie ruch lokalny oraz tranzytowy dla potaczenia
przylegtych ulic z siecig drog publicznych poza granicami m.Lodzi.

3. STAN PROJEKTOWANY

Zakres robdt budowalno-montazowych obejmuje budowe sieci wodociaggowej o
dtugosci ca’24 mb z rur @ 110 PE zakonczonej studnig wodomierzowa w poboczu
ulicy Lucernianej. Pod ulicg Zastwng roboty bedg prowadzone bezwykopowo
metodg przewiertu z komorg odbioru zlokalizowang na terenie wjazdu do posesji
przy ulicy Zastawnej nr 5. Natomiast wykop pod komore wodomierzowg (komora
nadawcza) zostanie wykonany w poboczu ulicy Lucernianej. Przekopy kontrolne
naruszg pobocze ulicy Lucernianej: dwa pobocze trawiaste, jeden naruszy chodnik
stanowigcy dojscie do kapliczki przydrozne;.

4. ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS BUDOWY



4.1 Opis etapowania robot :

Roboty bedg prowadzone w jednym etapie.

Gtdwna czes¢ robot odbywacé sie bedzie w poboczu ulic, bez wchodzenia w obreb
skrzyzowania. W rejonie prac, w ktorych wykop uniemozliwia dojscie pieszym do
furtki posesji nalezy utozy¢ kiadke.

Przed przystgpieniem do zasadniczych prac budowalno-montazowych o
zamiarze przystapienia do robdt nalezy powiadomic - wiascicieli posesji
przylegajacych do pasa robot. Projektowane czesSciowe zwezenie pasow jezdni nie
zakidci w sposob istotny komunikacji rejonu.

Rozwigzanie oznakowania dla tymczasowej organizacji ruchu zostato pokazane
na zatgczonym rysunku zagospodarowania terenu - rys. nr 1.

4.2 Sygnalizacja Swietlna na skrzyzowaniach
Na przedmiotowych skrzyzowaniach nie wystepuje sygnalizacja $wietlna.

4.3 Komunikacja zbiorowa.
Trasy komunikacji miejskiej i lokalnej w rejonie prac nie ulegng zmianie.

4.4 Szczegotowe zalecenia

Zabezpieczenie i oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym powinno
by¢ dostosowane do wystepujacych utrudnien na drodze i zapewnic bezpieczernstwo
uczestnikom ruchu drogowego oraz osobom wykonujgcym te roboty.

Do oznakowania nalezy stosowa¢ znaki (tarcze znakdéw muszg byc z folii
odblaskowej) i tablice o wymiarach i kolorystyce zgodnie z Rozporzadzeniem M1 z
dnia 3.07.2003 r. (Dz.U. nr 220 poz. 2181 z dnia 23.12.2003 r.).

Lokalizacja oznakowania :

- znaki umiesci¢ w odlegtosci min. 0,5 m w skrajni poziomej od krawedzi jezdni,

- wysoko$¢ umieszczenia najnizszego znaku wynosi 2,0 m, w poblizu chodnikéw
wysokos$¢ umieszczenia znakdéw wynosi 2,20 m.

Odlegto$¢ znakow od jezdni mierzy sie w poziomie od krawedzi nawierzchni jezdni
do najblizszego skrajnego punktu tarczy znaku.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu : tablice prowadzace, zapory drogowe i
tablice kierujace uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca rob6t na drodze
powinny by¢ dobrze widoczne zardwno w dzien jak i w nocy — pokryte materiatem
odblaskowym, oraz utrzymane w nalezytym stanie przez caty okres trwania robot.
Konstrukcje wsporcze po umieszczeniu na nich urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego powinny zapewnia¢ stabilnosc.

Bariery nalezy ustawi¢ w sposob nieograniczajacy widocznosci dla kierowcdow
szczegOlnie w rejonie przejs¢ dla pieszych i wyjazdu z drég podporzadkowanych.
Praca sprzetu nie powinna ogranicza¢ widocznosci kierowcom szczeg6lnie w rejonie
wigczenia do ruchu.

W okresie od zmierzchu do $witu oraz w czasie ztych warunkéw atmosferycznych
powodujgcych ograniczenie widocznosci nalezy dodatkowo wigczyé drogowe
Swiatta ostrzegawcze zamontowane na tablicach skrajni rob6t od strony najazdu.

Tablice kierujace ze skoSnymi paskami nalezy ustawic tak, aby paski opadaty
w kierunku pasa ruchu, po ktérym ma jechaé¢ kierowca, ktéremu ta tablica stuzy.

Tablice do oznaczania ograniczonej skrajni U-20a, U-20b, U-3c, nalezy
ustawic, zgodnie z przeznaczeniem, prostopadle i rownolegle do osi drogi.

Przedstawione opracowanie nie jest projektem zabezpieczenia rob6t.



Przy zabezpieczeniu robot nalezy zwrécic szczego6lng uwage na giebokie wykopy w
rejonie pasow ruchu, przej$¢ dla pieszych i chodnikow.

4.5 Planowany termin wykonania robét : 1pazdziernika — 30 listopada 2014 r.
(zostanie uszczegotowiony przez wykonawce).

4.6 Obowigzki wykonawcy

Wykonawca na 7 dni przed rozpoczeciem rob6t powiadomi Komende Ruchu
Drogowego oraz zarzgdce drogi o planowanym rozpoczeciu robét. Ponadto
wykonawca robo6t winien na biezgco wprowadza¢ ewentualne korekty w organizacji

ruchu zgtoszone przez organy do tego powotane.

5. WYKAZ ZNAKOW

Wykaz znakdw istniejacych :
1. B-20-STOP,
2. B-5 - zakaz wjazdu samochoddw ciezarowych
3. B-18 - zakaz wjazdu pojazdow o rzeczywistej masie catkowitej ponad 12t,
4. U-3e — tablica prowadzaca dwustronna,

Wykaz znakdéw projektowanych :
5. A-14 - roboty na drodze — 3 szt.
6. A-12b - zwezenie jezdni — prawostronne — 2 szt.
7. A-12c - zwezenie jezdni — lewostronne — 2 szt.
8. U-20a - zapora drogowa pojedyncza (wygr. wzdtuzne),
9. U-20b- zapora drogowa szeroka (wygr. poprzeczne),
10. U-3c, U-3d - tablice prowadzace ciggte.



