Egz. 1

"TECHUNION! ...

41-902 BYTOM, UL. CHORZOWSKA 16/3 TEL. 32 201 54 40 TEL./FAX 32 20154 41 ; e-mail: biuro@techunion.pl

Nr oprac.: 169T18-ST-E1

Wykonanie zbiornika w pompowni V1 na ulicy Piaskowe

Tytut projektu: s
Yt proj w Starowej Gorze
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
Nazwa opracowania: Wykonanie zbiornika w pompowni V1 na ulicy
Piaskowej w Starowej Gorze
Inwestor: Gmina Rzgoéw
Pl. 500 Lecia 22
95-030 Rzg6w
Oznaczenie ST.E1. — Roboty instalacyjne, instalacje elektryczm
Specyfikacji:
Autorzy: mgr inz. Ryszard Dziuba

mgr inz. lwona Przygodzka

Bytom, marzec 2018




ZAWARTO SC SPECYFIKACJI :
ST-E/01 nr str.
WYMAGANIA OGOLNE  ooveiie e e e e e 1B

ST-E/02-1
ZASILANIE ELEKTRYCZNE POMP TLOCZNYCH ..., 16



ST-E/01

WYMAGANIA OGOLNE
OZNACZENIE KODU CPV: 453 10 000-3
O VTS 1 3] PP PR POPPPRN 4
1.1 Przedmiot ST ..ot e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e an 4
1.2 ZAKres StOSOWANIA ST ...ccciiiiiiiiiiiieeeeeeeire e e e e st e e e s e s e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e snnnnnees 4
1.3 Zakres robOt OBIYCN ST ... e 4
1.4 OKrélenia POUSIAWOWE ..........cccuiiiiiiiiie e emme ettt e et e e s e e e e e e e e e e nnnnnees 4
1.5 0Ogolne wymagania dotygz RODOL...........cooiuiiiiiiiiiii e 4..
1.5.1 Przekazanie terenu DUAOWY ......... .o eeeeeeiieeiiieeiieeeeieeeieeeeeeieee e e eee e e e e e e e e e e e eeeeeeeeeees 4
152 DoKUMENLAC)A PrOJEKIOWAL ........eeee s et eeeeesaaiiieeee et e e e e e s s e e e e e e e e e e e e e e aane 4
1.5.3 Zgodnét robdt z DokumentagjProjeKtovd i ST .......coocveviiiiiiiiiieiiieee e 5
1.5.4 Zabezpieczenie TerenuU BUOOWY .........ccueeeeennemmnnnnnnnnnnnnaaaaaasaaaaaaaasennennnnnnnnennnes 5
1.5.5 Ochrondrodowiska w czasie wykonywania rob0t ... 5
1.5.6 OChrona PrZeCIWRBIOWAL ............uurrereiieeeaaiiiiiiieeesmmmmn e e e e e e e e e e e s s aannnnnreeeeeeenanss 6
1.5.7 OChrona przeCiWPOIBINIOWEL..........ceiiiuuuurrreeteeeesaasssss et e e e e e e e s ssnbrnneeeeeeeeenans G..
1.5.8 BezpieCZeStWO | NIgIENEA PrACY ......uuueueeriiieieiettmmmmmme e eeseaaasaaa s e e e e e e aa e e e s e e e e e e eaaeeeaaeaaeannnns 6
1.5.9 Ochrona i Utrzymani@ rODOL ...........ooooceiiieiiiieie e 7
1.5.10 Stosowaniegdo prawa i iINNYCh PrzepiSOW. ........cocuvieeririiiiieeiiii e 7..
2. MATERIALY ...t sttt oottt e e ookttt e+ e e e e e aasbe e e e e e nbee e e e e anbbe e e e e ennnneaeean 7
BN I A4 U= 1= Y= 4 - | 7
2.2 Odbior materialdw NA DUAOWIE .........co i 7
2.37Zr6dta uzySKania MatEriatOW.................ceeeeeereeeeeeeeeteeee et ee et e st es e seeeeaens 7
2.4 Materiaty nie odpowiad@ge WYMAGANIOM .......cceiiiiiiiiiiiiieeeeeeeerrmre e e e e e e s r e e e e e e aennrneees 7
2.5 Przechowywanie i skladowanie materiadOw...............oeevvieeeiiiiiiiiiiiiiie e 7
TS S R 2 LT PPPPRTSPUPRT 8
A, TRANSPORT ...ttt ettt 44444kttt e+ 4kt e e 4 aa kbt e e e 442k b et e e e ne e e 4 aan b et e e e e nbbe e e e e anbbeeeeeannnneeas 8
5. WYKONANIE ROBOT .....oouiiieiiiciectcee ettt ettt ettt s et eneaes e s ete s ate s eve s ese s eaeanas 8
6. KONTROLA JAKOBCl...ouviuiieeiieieeeeteeeete ettt ettt ettt ae ettt se et et e s s eanasete e etene e 9
6.1 Program zapewnienia Ja&lon (PZJ) .........cccouiiiiiiiieeeee i eeeeei e 9
6.2 Zasady kontroli jak@i RODOL............cooiiiiiiii e 9
6.3 PODbieranie PrODEK ...............oii et 9
e o= o F= L = ] 0] = o 9
6.5 RAPOMY Z DAMA...........co e 10
6.6 Badania prowadzone PrZeZYNMIEIEA . ......cccccceieeieai e e e e e e e e 10
6.7 Certyfikaty | dEKIAraC® .........uuuurieeeeiiiei it e e e et eeeeeeeeeeeeeneeennnennne 10
6.8 DOKUMENLY DUAOWY .....ooiiiiiiiit et e e e e e e e 10
7. OBMIAR ROBOT ....oiiiiiieeeeeee ettt ettt se et et et ese et esssmeae s et ase et ete et aseesatessetessereana, 12
7.1 Ogolne zasady 0bmiaru RODOL..........o ot 12
7.2 Zasady oki&enia ilosCi RODOt i MAtEriatOW ..........cooeiiiiiiii e 12
7.3 Urzdzenia i SPIrE POMIAIOWY ......cceieeeiiiiiiiirrieieeeeeeaaaamreeeeeesasaassnnsseeeeaeeeessssnnsneneneeasne 12
7.4 Czas przeprowadzania POMIAIU .......... oo e ettt ee e e e ee e e e e e e e e e e e e e e e aeeaeees 12
8. ODBIOR ROBOT ...ttt ettt ettt ettt ettt e st s et et essesess et essstessstenestensstens 12
8.1 Odbidr Robot zanikagych i ulegagCych zakryCiu .........cooeeviiiiiiiiii e 12
S IZA @ o | o] o] g - ol [0 11 ST PTP PP ORI 13
8.3 Odbidr ostateczny RobOt wg ZZ0EgO etapOWANIA ..........uvereeiiiiiie e ieeemee e 13
8.4 OdDIOr POGWATANCYJNY ....uvvviveerireeeeeesssmmmmnmseeeeeeeseeassssssssssseeeeeaaeaasaassssnnnaessssssssssssseeneeeeesaanns 14
9. PODSTAWA PEATNGIC . .uviuiieieieeeceeee ettt ettt sttt ene et ssstennnnseaens 14
S V3 = 1= o= o T T [ = RSP 14
9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogoélne Specyfijk@echnicznej ...........ccccceeviiineennnnee 14
10. DOKUMENTY ZWIAZANE ......ooiiiiiiiie it eem ettt e e sbeeeeenee s 14



1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSffwymagania, dotyege wykonania

i odbioru robo6t instalacyjnych - instalacje elekrge, zawartych w projekcie wykonawczym —

nr 169T18-PW1-Wykonanie zbiornika w pompowni V1 na ulicy Piaskovej w Starowej Gorze.
Branza instalacyjno - inzynieryjna, technologiczna i elektryczna

Wyzej wyszczegolniony projekt zawiera c&aobdt instalacyjnych - instalacje elektryczne, gzaine
z zasilaniem elektrycznym pomp ttocznych w zbiomlodcénieniowym.

Gmina Rzgow, Plac 500-lecia 22, 95-030 Rzgow.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktnpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét, wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnici, umaliwiajace i majce na celu
wykonanie zadania, zgodnie z pkt. 1.1. SzczegOteakres robot przedstawiono w przedmiarze robot
(kosztorysslepy).

1.4 Okreslenia podstawowe

Przedmiar robot - przedmiary robot przedstawione w SST anaharakter tylko informacyjny.
Obligatoryjne zakresy robot zostatyetg w Przedmiarze Robét i stanavane podstawwyceny.

Dziennik Budowy - opatrzony piecgia Zamawiagjcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami zagy
do notowania wydarze zaistnialych w czasie wykonywania zadania budoedan rejestrowania
dokonywanych odbiorow Robét, przekazywania paiecénnej korespondencji technicznej pawty
Inspektorem Nadzoru. Wykonawtprojektantem .

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwaepowaniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktta

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczneddra autorem Dokumentadfirojektowej.

Rysunki- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokaljzacharakterystyki wymiary obiektu,
bedacego przedmiotem robot.

Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #oi (przedmiar) w kolejn&ci technologicznej ich
wykonania.

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiggo, upowzniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktta

1.5 Ogoblne wymagania dotycgce Robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kich wykonania oraz za ich zgodidaz Dokumentag
Projektows. ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy, przeleaWykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi dministracyjnymi, Dziennik Budowy oraz
egzemplarz Dokumentacji Projektowej i komplet S Wykonawcy spoczywa odpowiedziasiaza
ochrorg przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili adbikaicowego robot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalt na wtasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowadrie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazeydgnym
w szczegotowych warunkach umowy.
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Wykaz Dokumentacji Projektowej dostarczy Zamawggj po podpisaniu umowy z Wykonagvc
Zamawiajicy przekae Wykonawcy komplethDokumentagj Wykonawca.
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Zakres Dokumentacji Projektowej, kidpowinien opracowa Wykonawca we wilasnym zakresie, w
ramach ceny kontraktowej.

Wykonawca zobowizany jest do opracowania we wlasnym zakresie projekbezpieczenia wykopow,
uwzgkdniajgc konieczné¢ utrzymania ruchu kotowego.

Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji Zammpeemu Projekty Organizacji i Technologii
Robét dla poszczegdbinych robét.

1.5.3 Zgodnosé robot z Dokumentacj Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznaz ododatkowe dokumenty, przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy, stangwize$s¢ umowy, a wymagania wyszczegOlnione w ého
jednym z nich, $ obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w cadekumentacii.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentow, obpuje kolejndé ich
waznasci, wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie mae wykorzystywa bleddw lub opuszczew dokumentach kontraktowycla, o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinspektora Nadzoru, ktéry dokomalpowiednich zmian lub
poprawek.

W przypadku rozbinosci, opis wymiarow jest waniejszy od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatiglzgodne z DokumentagcProjektovy i ST.

Dane okrélone W Dokumentacji Projektowej i w STedy uwazane za wartiei docelowe, odktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach olkdlenego przedziatu tolerancji. Cechyateriatow i elementéw
budowli musz by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie magprzekracza dopuszczalnegprzedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieds zgodne z DokumentagcProjektova lub STi wptynie to
na niezadowalggg jakas¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwloczniezasgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na kosztlgivcy.

1.5.4 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca skutecznie zabezpieczy Teren Budowy przigigneciem osOb postronnychNszelkie
konsekwencje z tytutu nieodpowiedniego zabezpidez€arenu Budowy, obgiaja Wykonawe.
Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwydw okresie trwania
realizacji Kontraktu, ado zakaczenia i odbioru kicowego robot.

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca przedstawi InspektoroWadzoru, zatwierdzony
i uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekbrganizacji ruchu

i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy.

W zaleznosci od potrzehi postpu robét, projekt organizaciji ruchu powinienébgktualizowany przez
Wykonawe nabiezgco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy,nsaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe ukgmzenia zabezpieczgje, takie jak: zaporyswiatlta ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiecmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgoiow dziea i w nocy tycz zapor i znakow, diaorych jest
to nieodzowne ze wzeglldw bezpiecazgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje tedg akceptowane przez Inspektohadzoru.
Fakt przysipienia do rob6t. Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem, w sposéb
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez, uromsre, w miejscach i iliachokreslonych przez
Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktéryiol¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru.
Tablice informacyjne éda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy oraz wykonaniezymania placéw budowy nie podlegdrebnej
zaptacie i przyjmuje §j ze jest whczony w cen umowry.

1.5.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepdntyczce
ochronysrodowiska naturalnego.



W okresie trwania budowy i wykazania robét. Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody gtej.

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki, maeg¢ na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm,
dotyczicych ochrony érodowiska na terenie i wokét terenu budowy oragdzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wlasrgi spolecznej i innych, a wynikgych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn, powstatych w ¢pzstvie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do wymaga, bedzie miat szczegdlny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, ukopéw i drég dojazabdn

2) $rodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych piyindub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniami powietrza pytlami i gazami,
¢) maozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6 Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca bdzie utrzymywa
sprawny spret przeciwpaarowy, wymagany przeadpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych,
W pomieszczeniach biurowychieszkalnych i magazynach oraz. na maszynach zgagh.

Materiaty tatwopalne ¢rg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegiisazabezpieczone
przed dosipem osbb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty, spowodowammrem wywotanym jakeezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Ochrona przeciwporazeniowa

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalaciji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemneakie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladzdabych wiacicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informaciji, dostarczonych mu przemawiagcego, w ramach plarigh lokalizaciji.

W przypadku stwierdzenia w trakcie realizacji rQbdtrzzdzen podziemnych Ilub instalacji na
powierzchni ziemi innych, niwykazane w dokumentach, dostarczonych przez Zaajg&go, do
Wykonawcy nalgy obowihzek ich zinwentaryzowania, ustalenia $digiela oraz dokonaniach
przetaenia lub zabezpieczenia.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenigi instalacii
i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykeca bezzwloczniepowiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowane wiadze orazidie z nimi wspotpracowaklostarczajc wszelkiej pomocy,
potrzebnej przy wykonywaniu napraw.

Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie, spowodowane przez jego dziatanigkatzeniainstalacii
na powierzchni ziemi i ugzlzen podziemnych.

1.5.8 Bezpieczdéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t. Wykonawcadbie przestrzedgaprzepiséw, dotyaych bezpieczaestwa

i higieny pracy oraz opracuje Plan Bezpiarste/a i Ochrony Zdrowia (,Plan BiOZ") wynikagy z. Art.
21a Prawa Budowlanego, w szczegblnym zakresie,mgoad Rozporgdzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 27.08.2002 DZ.U. nr 151 i uzgodni go z Ikdpeem Nadzoru.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pragy warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz mielsiapcych odpowiednichvymaga sanitarnych.
Wykonawca zapewni iddzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczaje, socjalne orasprzt
i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypelnieniem wymaiaokreslonych powyej, nie podlegaj
odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie umowne;.



1.5.9 Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia, uywane do
robét, od daty rozpoezia do daty zakiczenia (wydania potwierdzenia zakaenia przez Inspektora
Nadzoru).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu Kmowego odbioru. Utrzymanie powinno dy
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elgynebyly w zadawalagcym stanie przez caty czas.
do momentu odbioru Keowego.

1.5.10 Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy, wydane przez wtadze centramigjscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktoreg sw jakikolwiek sposdb zwizane z robotami i dulzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych, podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych, odninie wykorzystania opatentowanych aoizea lub metod i w sposob
ciagly, bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsjaw kopie zezwolg

i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1 Uzyte materiaty

Do realizacji wymaganych robétyto materiatéw, ujtych w zestawieniu materiatdw, znajdoym sk
w projekcie wykonawczym.

2.2 Odbior materiatéw na budowie

Materiaty na budow nalery dostarczétacznic zeswiadectwami jakéci, swiadectwami gwarancyjnymi
i protokotami odbioréw technicznych.

Dostarczone na bude@wnaterialy, nalgy sprawdza pod wzgédem kompletngci /zgodndci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wy®nia wtpliwosci co do jakéci materiatow, naley
przed ich zastosowaniem, podda badaniom, ok&onym przez Inspektora Nadzoru.

2.3Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na 3 tygodnie przed zaplanowanym wykstemiem jakichkolwiek materiatéw,
przeznaczonych do Robét, Wykonawca przedstawi gbbaere informacje, dotygre proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatéw i odpowiedniéwiadectwa bada
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nawlzo

Zatwierdzenie ogci materialtdw z danegarddita nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty
z danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobazany jest do prowadzenia badav celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmlta w sposob ggly spetniaj wymagania
w czasie pogpu Robot.

2.4 Materialy nie odpowiadapgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadaf wymaganiom, zostanprzez Wykonawg wywiezione z budowy, duz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzesli. ldspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatbw do innych robot, znte dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewatoowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykoeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane mayediaiczasu, gdydaa one potrzebne dmbot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswoje whlasngci do robot i bytydostpne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.



Miejsce czasowego skladowaniaediie zlokalizowane w obbie Terenu Budowy, w miejscu
uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru, lub poza TereBadowy, w miejscach, zorganizowanych przez
Wykonawe.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania takiego spetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnegptywu

na jaka¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert

Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci, wskazaniom zawartym w Sdraz
projekcie organizacji rob6t. W przypadku braku lestav takich dokumentach, spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami,
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i ST, w termirpezewidzianym umow

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t, ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowigi do pracy. Bdzie on zgodny z. normami ochroériypdowiskai przepisami,
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntow, potwierdzapych dopuszczenia
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwosé wariantowego iycia sprztu przy
wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi InspektdNadzoru o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacprzed ayciem sprztu. Wybrany spr, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie
moze by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nipuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow. Liczbérodkdw
transportu bdzie zapewnia prowadzenie robét, zgodnie z zasadami, @&rgymi w Dokumentacji
Projektowej ST w terminie przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych, pojazdylgbspeini@ wymagania, dotyexe przepiséwruchu
drogowego, w odniesieniu do dopuszczalnych giegina osie i innych parametr@echnicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ofiein na osie mogby¢ dopuszczone
przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywré&@estanu pierwotnegozytkowanych odcinkow
drdog, na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenisgsikodzenia,
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terefudowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robgbdnie z Kontraktem, oraz za ja&ko
zastosowanych materialéw i wykonywanych Roboét, @da zgodné¢ z Dokumentag Projektowva,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robozgraleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczemmgsokaci
wszystkich elementow Robo6t, zgodnie z wymiararzédnymi, okrélonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na §mie przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek lldu, spowodowanego przez Wykongww wytyczeniui wyznaczaniu
Robot zostas jesli wymaga tego lgdzie Inspektor Nadzoru, poprawione prif¥gkonawe na wiasny
koszt.

Sprawdzenia wytyczenia Robot lub wyznaczanie wysokprzez Inspektora Nadzoru, nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokfadng.

Decyzje Inspektora Nadzoru, dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemenRobot, leda
oparte na wymaganiach, sformutowanych w KontrakBlekumentacji Projektowe] i w ST a tak
w normach i wytycznych.



Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwdgl wyniki bada@ materiatéw i Roboét, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i badaniach materiatow,sd@dczenia z przeszoi wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki, wplyvegae na rozwzarn kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzorgds wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
poich otrzymaniu przez Wykonawgcpod grdbg zatrzymania Robét.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI

6.1 Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy nakey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektdadzoru,
programu zapewniania jas@, w Kktorym przedstawi on namierzany sposob wykeayia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragtejwykonanie robot zgodnie z Dokumengacj
Projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymépinspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru me zwolnt Wykonawe od koniecznéci opracowania PZJ na jego wniosek.

6.2 Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli jakéci Robot lzdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami abyosiagna¢
zalazong jakas¢ Robot.Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok Robot i jakdci materiatow.
Wykonawcazapewni odpowiedni system kontroli,aekapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia, niezédne do pobierania probek i badaaterialdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli. InspektordZ¢au mae za&adac od Wykonawcy
przeprowadzeniabadan w celu zademonstrowanige poziom ich wykonania jest zadawatyj.
Wykonawca be¢dzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz Robét zstatliwoscia,
zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynibekumentacji
Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwosci, 3 okreslone w ST, normach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone. Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzdmiadectwa,ze wszystkie stosowane godzenia i sprgt
badawczy, posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom
norm. okraélajacych procedury bada Inspektor Nadzoru dolzie mi€ nieograniczony dogp do
pomieszczé laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektora Nadzoru cdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignigciach, dotycgzcych urzdzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratoriunpracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagnigcia te lzda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie
na wyniki badé. Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzymayaie do robo6t badanyclmateriatdw
I dopuwsci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usunete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakdych materiatow.Wszystkie koszty zwgzane
Z organizowaniem i prowadzeniem badmaterialéw ponosiVykonawca.

6.3 Pobieranie probek

Na zlecenie Inspektora Nadzoru, WykonawcadZie przeprowadZa dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nic zosigorzez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wihasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek. pigeciwnym wypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.4 Badania i Pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z. wymaganiami ndihprzypadku, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowezna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektadzoru.
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Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu iterminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatubadania. Wykonawcarzedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5 Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami paraw lub bada

jak najszybciej, nie pdniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd Wyniki
pomiarow lub bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach,
wg dostarczonego przez niego wzoru, lub innychepriego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia. Inspektor Nadzoru uprawniongt jdo dokonania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatdwznédta ich wytwarzania i zapewniona mgdzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatdw. Inspektor Nadzoru,
po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robotpwadzonego przez Wykonagchedzie ocenia
zgodnad¢ materiatdw i Rob6t z wymaganiami ST, na podstawigmikéw bada, przeprowadzonych
przez Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru ni@ pobiera prébki materiatow i prowadgibadania, niezalmie od Wykonawcy,
na koszt Wykonawcy. Zeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne.
Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezakmu laboratorium, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaalbo oprze si wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatéw i Robdt z DokumentacProjektove i ST. W takim przypadku, catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek, poniesione zogtanzez Wykonawe.

6.7 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieamtwa, wykazujcy ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi,
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw
i dokumentéw technicznych.
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polskg Normg lub
— aproba4 techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslona w pkt. 1 i ktére spetniajwymogi Specyfikacji Techniczne.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumengywg/magane przez ST, kda partiadostarczona
do Robdt, bdzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny @Echy.
Produkty przemystowe muszposiada w/w dokumenty, wydane przez producenta, a w rpoiezeby,
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetrjaych wymaga, beda odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyohowigzujacym Zamawiajcego
i Wykonawe;, w okresie od przekazania Wykonawcy terenu Budaleykaica okreswgwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika budowy, zgodrize obowhzujgcymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku budowy dolg dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Roboétstanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shibbowego.

Zapisy leda czytelne, dokonane trwakechnily, w przypadku chronologicznym, beZpednio jedno
pod drugim, bez przerw.
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Zalgczone do Dziennika budowy protokoly i inne dokunyebéda oznaczone kolejnynmumerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do Dziennika budowy naky wpisywa szczegdlnie:

— dak przekazania Wykonawcy terenu Budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowe;j,

— uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zajgewa jakdéci harmonograméw Robot,

— przebieg Robdt, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw

w Robotach, uwagi i polecenia Inspektora Nadzoraty dzaradzania wstrzymania RobGt,
Z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbidw Robo6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbioréw Robat,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania Rob6t, podlggggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym wazki z warunkami klimatycznymi, zgodéto
rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opise®okumentacji Projektowej.

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét, daagczce jakdci
materiatdbw, pobierania probek oraz wyniki przepad@onych bada z podaniem, kto je
przeprowadzalt, inne istotne informacje o przebiegbaot.

Propozycje, uwagi i wygnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika budowyds przedta@one
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje Inspektora Nadzoru, wpisane do Dziennildolaty, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru do ustosunkowania.dProjektant
nie jest jednak stranKontraktu i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.

2.Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument, pozwglgj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego
z elementéw Robo6t. Obmiary wykonanych Robét przeprdrza s w sposéb eigly, w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardow.

3.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngi materiatdw, orzeczenia
0 jakadsci materiatow, orzeczenia o jad@ materiatdw, recepty robocze i kontrolne, wynikada
Wykonawcy ledg gromadzone w formie uzgodnionej, w programie zapemia jakéci. Dokumenty te
stanowj zahczniki do odbioru Robot. Winny lsyudostpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru.

4.Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczacsbprécz wymienionych w pkt. 1,2,3, ngstijagce dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne.

d) protokoty odbioru Robat,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondenegjna budow.

5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &g przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpomiie
zabezpieczonym. Zagitie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy, spowodgggnatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty dula dostpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dadaginazyczenie
Zamawiagcego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Roboét kdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét, zgodnie z Dokntacy
Projektows i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiar Robdét wykonuje Wykonawca, po pisemnym powraniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru kegda wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych w Przedmiarze Robdét, gdrie
indziej w Specyfikacjach Technicznych, nie zwaliégkonawcy od obowizku ukonczenia wszystkich
Robét. Bkdne dane zostarpoprawione wg instrukcji przez Inspektora Nadzoaypismie.

Obmiar gotowych Robétghizie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagar do celu miesicznejptatnaci
na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie, gkwaym w Kontrakcie lub oczekiwanynprzez
Wykonawe i Inspektora Nadzoru.

7.2 Zasady okréslenia ilosci Robot i materiatow
Diugaosci i odlegitagci pomidzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymigda obmierzone poziomo,
wzdhwz linii osiowe;j.

7.3 Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenie i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru Robédzie zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te, lub spet,
wymagaj bada atestujcych, to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowedds Przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie traan
Robdét.

7.4 Czas przeprowadzania pomiaru

Obmiary fgda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Rolatake
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robo6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegagych zakryciu, przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru, oraz nieodzowne oblicz, lgda wykonane w sposoélarozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST , Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu.

8.10dbior Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior Robot zanikapych i ulegajcych zakryciu, polega na finalnej ocenie $dp i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizulegr zakryciu.

Obmiar Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie, ugiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek , bez haaroa ogolnego pogpu Robdét.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca, wpisem ddemzka budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzodbi@ kedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
p&zniej jednak nt 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika budbpowiadomienia dym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru, na podstadokumentow,
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomia
w konfrontacji z DokumentagjProjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

12



8.20dbidr czesciowy

Odbior czisciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robot.

Odbioru czsciowego Robot dokonujegsivg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t
Odbioru Rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.30dbidr ostateczny Robot wg zatbonego etapowania

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstypgo wykonania Robét, w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz. gotow® do odbioru ostatecznegogdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika budowy, z bezzwtocznym powradmiem na gimie o tymfakcie
Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny Robét nagt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowylibzac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zazenia Roboét i przyggia dokumentdéw, o ktérycmowa
w pkt. 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robét dokona Komisja, wyznaaezprzez Zamawiggego, W obecrii
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj Roboty, dokona ich oceny j@kiowej, na
podstawie przedtmnych dokumentéw, wynikdw bada pomiaréw, wykonanych przeinspektora
Nadzoru, ocenie wizualnej oraz zgodciovykonania Robo6t z Dokumentadprojektova i ST.

W toku ostatecznego Robédt, komisja zapozrazsirealizacj ustalé, przyjetych w trakcieodbioréw
Robin zanikaicych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Ralmtpetniagcych
i Robot poprawkowych.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego Robotzelje ich ilos¢ i jakos¢, w poszczegdinych
asortymentach, jest zgodna z wymaganiami Dokumgritaojektowej, ST i poleceniaminspektora
Nadzoru. W przypadku stwierdzenia przez Komigg jakaé wykonywanych Robdtv poszczegolnych
asortymentach, nieznacznie odbiega od wymaganejmehtacjiProjektoweji ST, z uwzgédnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechgksploatacyjne obiektu. Komisja dokona po#,
oceniajc pomniejszog wartags¢ wykonywanych Rob6t, w stosunku do wymagarzyjetych
w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1 Dokumenty do Odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiadgm Robot jest protokdt odbioru
ostatecznego Robét, spadzony wg wzoru, ustalonego przez Zamawgepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przedstawinastpujace dokumenty:
1. Dokumentagj Projektovg podstawow z naniesionymi zmianami, oraz dodatkp\esli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji Kontraktu.

2. Specyfikacg techniczig (podstawowe z kontraktu i ew. uzupetp lub zamienne),

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflai oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST
i ewentualnie PZJ.

6. Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatdw, zgodnie z ST

i ewentualnie PZJ.

7. Opinie technologiczp, sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow,
zalczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrd 2 PTJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towargggeh (np. przetgenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazaniych Robét
wiascicielom uradzen.

9. Dokumentacgj powstay w wyniku inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg Komisji. Roboty pod wedeém przygotowania dokumentacyjnego, tigla
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroznimie Wykonawg wyznaczyponowny termin
odbioru ostatecznego Robét.

Wszystkie zargdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag, keda zestawionavg wzoru,
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét uzujastych wyznaczy komisja.
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8.4 Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychbd®Ro zwhzanych z usugciem wad,

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyoiat w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny btdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuywzgbdnieniem zasad,
opisanych w punkcie 8.3. ,0dbiér ostateczny Robét”

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndgci jest ocena jednostkowa, skalkulowana przez Walan za jednostk obmiar owa,
ustalory dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych , wycenianych ryczaltowodstaw ptatndci jest wartéc¢ (kwota) podana
przez Wykonawg w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosmowej ldzie uwzgbdniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania, sktade¢ s¢ na jej wykonanie, oké&one dla te] Roboty
w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projeke;).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattoweda obejmowa:

1. Robocizr bezpdredng wraz z towarzysgeymi kosztami,

2. Warta¢ zwytych Materialtdw wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych ubytkéw
i transportu na Teren Budowy,

3. Wartcé¢ pracy sprgtu wraz z towarzysecymi kosztami,

4. Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

5. Podatki, obliczone zgodnie z oba®iljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewliczac podatek VAT.

9.2Warunki Kontraktu i Wymagania Ogoélne Specyfikacji Technicznej

Koszt dostosowania &ido wymaga Warunkéw Kontraktu i wymaga Ogolnych, zawartych
w Specyfikacji Technicznej, obejmuje wszystkie waliy okreslone w w/w dokumentach

10. DOKUMENTY ZWI AZANE

Dokumentacja projektowa - wg. Punktu 1.1,
Przedmiar robét,

Rozporzadzenia:

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie - Dz.U.2002.75.690

— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewrgtrznych i Administracji z dn. 16.06.2003 w sprawie
ochrony przeciwpgarowej budynkoéw, innych obiektéw budowlanych i teébe -
Dz.U.2003.121.1138.

Normy:

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ook dla zapewnienja

PN-IEC 60364-4-41 bezpieczastwa. Ochrona przd w porazeniowa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.©ch dla zapewnienia

PN-IEC 60364-442 bezpieczéstwa. Ochrona przed skutkami oddzialywania ciepineg

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.©ch dla zapewnienia

PN-IEC 60364-443 bezpieczastwa. Ochrona przed gafem przegzeniowym.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.©ch dla zapewnienia

PN-IEC 60364-4-46 bezpieczastwa. Odiczanie izolacyjne igczenie.
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PN-IEC 60364-4-47

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.©@oh dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Stosowanigrodkéw ochrony zapewnigych bezpieczestwo.
Postanowienia ogéIn&rodki ochrony przed poganiem pgdem elektrycznym.

PN-IEC60364-4-473

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.©@oh dla zapewnienia
bezpieczastwa. Stosowanigrodkdw ochrony zapewnigiej bezpieczéestwo.
Postanowienia ogéIn&rodki ochrony przed pdem przetzeniowym.

PN-IEC 60364-4-482

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.©@oh dla zapewnienia
bezpieczastwa. Dobdkrodkow ochrony w zalaosci od wptywow
zewretrznych. Ochrona przeciwparowa.

PN-IEC 60364-5-523

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dlbmonta wyposaenie
elektrycznego. Obgralnaé¢ pradowa diugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-53

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmontat
wyposaenie elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steiopan

PN-IEC 60364-5-534

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmontat
wyposaenie elektrycznego. Ugdzenia do ochrony przed przegiami.

PN-IEC 60364-5-537

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmontat
wyposaenie elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steiopan
Urzadzenia do odiczania izolacyjnego gEzenia.

PN-IEC 60364-5-54

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &rdbmontat
wyposaenie elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-548

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmontat
wyposaenie elektrycznego. Uklady uziemjag i pohczenia wyréwnawcze
instalacji informatycznych.

PN-IEC 60364-5-559

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmontat
wyposaenie elektrycznego. Oprawywietleniowe i instalacje avietleniowe.

PN-IEC 60364-5-56

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmontat
wyposaenie elektrycznego. Instalacje bezpietste/a.

PN-IEC 603674-6-61

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanychaSpizanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 603674-7-701

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. \gamia dotycgee
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszdaewyposaone w wang lub/i
basen natryskowy.

PN-IEC 603674-7-704

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. \gamia dotycgee
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacja terenie budowy lub rozbioru

PN-EN 60439-4

Rozdzielnice i sterownice niskonapiowe. Czs¢ 4. Wymagania dotygze
zestawoOw przeznaczonych do instalowania na teremadtwy.

PN-EN 60529

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod 1P)

PN-EN 12464-1

Swiatto i oswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy. G&¢ 1. Miejsca pracy
we wretrzach.

PN-IEC 61024-1

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasadyragol

PN-IEC 61024-1-1

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. ZasadyragdNybor pozioméw
ochron dla urgdzea piorunochronnych.

PN-IEC 61024-1 -2

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasadyragol
Przewodnik B- projektowanie, mortionserwacja i sprawdzanie.

PN-IEC 613 12-1

Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetytzizasady ogolne.

PN-IEC 613 12-2

Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetyezrCzs¢ 6.2.
Ekranowanie obiektow, pgtzenia wewatrz obiektow i uziemienia.

PN-86/E 05003.1

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagagire.

PN-867E 05003.3

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochronathona.

PN-87/E-90050

Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznacdenigktadania na state.
Ogollne wymagania i badania.

PN-88/E-0850.1

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpigrtsteva.

N SEP-E-004

Elektrotechniczne i sygnalizacyjne linie kabloweojektowanie i budowa.
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS® wymagania, dotyexre wykonania

i odbioru rob6t — podkzenie zasilania z istnigjej rozdzielnicy gtdwnej od szafy zasiep-
sterowniczej pomp ttocznych w zbiorniku poddeniowym, ktére zostanie zrealizowane w ramach
projektu wykonawczego: projekt i69T18-PW1—- Wykonanie zbiornika w pompowni V1 na ulicy
Piaskowej w Starowej Goérze.

Branza instalacyjno - inzynieryjna, technologiczna i elektryczna

Wyzej wyszczegolniony projekt zawiera c&aroboét instalacyjnych - instalacje elektryczne, gzgine

z zasilaniem elektrycznym pomp tltocznych w zbiomlodcénieniowym.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktinmemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t, wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnéei, umazliwiajgce i majce na celu
wykonanie zadania, zgodnie z pkt. 1.1. i obejnuj

« Ulozenie kabla zasilatego z istnigjcej rozdzielnicy gtébwnej do szafy zasiap-sterowniczej
pomp ttocznych.
e Zabudowa dodatkowego wypasaia w istniejcej rozdzielnicy gtéwnej.

Utozenie kabla zasilgtego i sterowniczych od szafy zasil@-sterowniczej do zbiornika
podcinieniowego stanowi zakres dostawcy zbiornika padeniowego.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w STgszgodne z odpowiednimi normami oraz ckemiami, podanymi w ST -
wymagania ogolne, pkt. 1.4.

1.5.0g06lne wymagania dotycgce Robot
Podano w ST - wymagania ogélne - pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Wymagania dotycce materiatdw podano w ST - wymagania ogolne - pank

2.1.Uzyte materiaty
Do realizacji wymaganych robo6t zyto materiatdw, wyszczegblnionych w  projekcie
nr 169T18PWL1.

2.2.0dbior materiatébw na budowie
Podano w ST - wymagania ogélne - punkt 2.2.

2.3.Sktadowanie materiatdw na budowie
Podano w ST - wymagania ogélne - punkt 2.5.

3. SPRZET
Podano w ST - wymagania ogélne - punkt 3.

4. TRANSPORT
Podano w ST - wymagania ogélne - punkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

Utozenie kabla zasilagego od istniejcej rozdzielnicy giéwnej do szafy zasijep-sterowniczej zostanie
wykonane z wykorzystaniem istndeggo przepustu kablowego w stropie na poziomielh .
Zabudowa dodatkowego wypasaia w rozdzielnicy gtdbwnej zgodnie z projektem wykwczym nr
169T18-PW-1.

Pozostate informacje podano w ST - wymagania ogoenkt 5.

6. KONTROLA JAKO SCI
Podano w ST - wymagania ogélne - punkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
Podano w ST - wymagania ogélne - punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Podano w ST - wymagania ogélne - punkt 8.

9.PODSTAWA PLATNO SCI
Podano w ST - wymagania ogélne - punkt 9.

10. DOKUMENTY ZWI AZANE
- Dokumentacja projektowa: projekt wykonawczyl6©T18-PW-1
- Przedmiar robot,
- Rozporadzenia i normy - wg ST - wymagania ogolne - purtkt 1
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