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1. DANE OGOLNE

1.1 Inwestor i Zamawiagcy
GMINARZGOW , PL. 500 LECIA 22, 95-030 RZGOW

1.2 Autor opracowania
TECHUNION Sp. z 0.0., ul. Chorzowska 16/3, 41-9Qdy

1.3 Podstawa opracowania

Podstaw opracowania stanowi:

 umowa z dnia 05.01.2018, nr 1/01/2018 zawarta gdeyiGmirg Rzgoéw, Pl. 500 Lecia 22, 95-030
Rzgow, a TECHUNION Sp. z 0.0. z siedgilv Bytomiu przy ul. Chorzowskiej 16/3, 41-902 Bytora
opracowanie dokumentacji projektowej na wykonami@mika w pompowni V1 na ulicy Piaskowej w
Starowej Gorze.

* Projekt Budowlany pt.” Przepompownia V1 wraz z kitgem tlocznym - Etap 2a”,
czerwiec 2005 (egz. archiwalny).

* Projekt budowlany ,Wykonanie zbiornika w pompownl Via ulicy Piaskowej w Starowej Gérze”, nr
proj. 169T18-PB.

e Aktualnie obowgzujgce przepisy i normy braowe.

1.4 Zakres opracowania
Zakres opracowania stanowi projekt wykonawczytalagji AKPIR, ktory obejmuje rozwiania
sterowania i monitoringu dodatkowego zbiornika pé&tieniowego z pompami ttocznymi i istrdejych

pomp pré@niowych.

2. OPIS ROZWIAZAN

2.1 Dane o zbiorniku poddinieniowym i pompach ttocznych

a). Zbiornik podcisnieniowy

Dodatkowy zbiornik podénieniowy z pompami ttocznymi przeznaczony jest dapéoatacji na czas
remontu lub konserwacji istniggego zbiornika podénieniowego znajdarego st w budynku pompowni.
Zastosowano zbiornik stalowy do zabudowy w ziemhezpieczony warsgwochronm zewrgtrz i wewrgtrz
w postaci powtoki antykorozyjnej, o parametrach:

«  pojemnd¢ catkowita: \, = 10 ni

e JS$rednicawew.: RQ=2,5m

* wysokai¢ catkowita: H =2,64 m

b). Pompy tloczne (2 szt.)

Zastosowano dwie zatapialne pompy ttoczne zabudewamzbiorniku podénieniowym o parametrach w
punkcie pracy:

* wydajna¢: Q =16,31/s;



*  wysoka¢ podnoszenia: H=17,1 msw
* nom. moc silmnika: N = 7,5 kW
« U=400V

2.2 Opis systemu sterowania i kontroli pracy

System sterowania i kontroli pracy dodatkowego ahka podcinieniowego z pompami ttocznymi i

istniegcych pomp préniowych musi by dostarczony i wykonany przez dostawabiornika

podcknieniowego z pompami ttocznymi.

Przewidziano zabudoww pomieszczeniu pompowni, na poz. -3,1 m szafyilgaso - sterowniczej

zbiornika poddinieniowego z pompami ttocznymi.

Przewidziano zastosowanie sterownika PLC zapewaggp cigle sterowanie pramowych (dodatkowych)

pomp ttocznych w zbiorniku podeiieniowym oraz istnigcych pomp préniowych.

Sterownik musi posiadamazliwosé¢ eksportu podstawowych parametrow pracy do systesouzdnego (w

pompowni V2 i dyspozytorni na oczyszczadosiekdw) oraz powinien kiywyposaony w panel operatora,

pulpit sterowniczy (tryb pracy pomp, yezenie/ wyhczenie, wygcznik awaryjny).

Wymagania dla programu sterowanganastpujace:

» sterowanie pragistniegcych pomp préniowych,

* sterowanie pompami ttocznymi,

» kontrola temperatury pomp ttocznych,

* wylaczenie awaryjne pomp,

* licznik catkowitej ilasci godzin pracy pomp oraz licznik godzin pracy @zhwoscia zerowania,

» licznik odliczapcy czas do kolejnego przedu technicznego dla pomp ttocznych,

* wykres zmian podénienia w sieci,

* wykres zmian poziomu w zbiornikaghiekow,

*  mozliwosé¢ petnego, gcznego sterowania pompami w przypadku awarii steilkay

* program awaryjny sterowania w przypadku awarii,agsci pomp,

e sterowanie zorientowane na optymalizgmjocesu przy minimalizacji poboruaplu,

*  mozliwos¢ eksportu danych pomiarowych do systemow ngiirgeh,

*  mozliwos¢ podghdu parametréw pracy sterownika np. pozimekow, stan pracy pomp, wagto
podcknienia,

e monitoring poboru prdu przez pompy ttloczne,

* informowanie o pojedynczych alarmach zbiorczycharml 1 — instalacja nie pracuje , alarm 2 —
informacje eksploatacyjne np, przegjpomp itp.,

» system archiwizacji alarmow- pagku, konca i czasu potwierdzenia,

» zabezpieczenie przed suchobiegiem pomp ttocznych,

* system autoryzacji operatoréw i ich podziat na gruprawnie.



a). Sterowanie pompami ttocznyméciekow

Zatapialne pompy ttoczne (2 szt.), umieszczone ws dolnej strefie zbiornika podaiieniowego,
W pozycji pionowej.

Sterowanie pracpomp realizowaneddzie automatycznie w funkcji poziondaiekéw w zbiorniku.
Podstawowe informacje/parametry smgetlane lgda na wywietlaczu operatorskim i magoy¢ zmieniane
za pomog klawiatury. Nastawy te magby¢ zmieniane przez upowmionego pracownika obstugi w

konsultacji z dostavectechnologii. Pompyaswyposaone w tzw. soft - startery.

Dla kazdej pompy kdzie maliwosé sterowania gcznego ( przekznik kluczowy ), €czne sterowanie
przeznaczone jest gtéwnie do préb testowych.

Pompy sciekdbw w automatycznym trybie pracy muszahczat sie naprzemiennie tak aby #oi
roboczogodzin byty rowne. Pompyagkane bdg z niewielly zwtoka/op&nienie startu z uwagi na unikanie
uderzaé hydraulicznych i przegrenia instalaciji.

W przypadku przekroczenia pozioritiekow w zbiorniku, przy ktérym ma zagzsie pompowanie zostanie
zalczona jedna pompa, ktéra ma status pompy yaeid Jéli pomimo pracy jednej pompy poziofoiekdw
w zbiorniku wzr@nie na wywietlaczu pojawi g alarm, a uklad automatyki zaky drug pomg. Alarm na
wyswietlaczu nalgy skwitows.

Roboczogodziny dla kaej pompy wywietlane leda na wywietlaczu operatorskim , jako dwie waita

* czas pracy catkowity ( nie ma movosci kasowania ),

* czas pracy od ostatniego skasowania .

Czasy do przegtdéw serwisowych pompela wyswietlane na w§wietlaczu operatorskim ,, przegml
pompy”. Informacja ta musi zostaskwitowana i skasowana za pomotasta. Rownie licznik
godzin/serwis mee by kasowany za pomadasta.

Temperatura silnikbw pomp kontrolowanadhie przez uktad pomiaru i sygnalizacji przekrodaen
temperatury maksymalnej, przekroczenie temperatnaksymalnej (dopuszczalnej) sygnalizowane jest

alarmem i nagpuje wyhczenie pompy.

b). Sterowanie pompami pr@niowymi

W zwiazku z zabudow dodatkowego zbiornika podcieniowego, w czasie jego eksploatacji wymagane
be¢dzie sterowanie pradstniepcych pomp préniowych od wartéci podcknienia w zbiorniku.

W zbiorniku i w sieci utrzymywane jest poéicienie, ktére wytwarzane jest jednogzie w catej sieci.
Scieki i powietrze dostgj sie porcjami lub w postaci mieszaniny do zbiornika giédeniowego, skd
zanieczyszczone powietrze odorami jest odsysarez pampy préniowe i dalej odprowadzane do biofiltra
w celu oczyszczenia.

W chwili wprowadzeniaciekdédw do zbiornika zaczyna powoli wzrastEsnienie. System sterowania musi
by¢ tak zaprogramowany, aby w czasie 3 minut padenie wrocito do pierwotnej waroi.

Istniejgce pompy préniowe musza by sterowane w zalmosci od cénienia analogowym czujnikiem oraz za

pomo& zmiennych nastaw ,opfien czasowych” w sterowniku PLC. Nastawy podstawowslab



wyswietlane na wwietlaczu operatorskim i madyy¢ zmieniane za pomadlawiatury. Nastawy te mag
by¢ zmieniane przez upovmionego pracownika obstugi w konsultacji z dostavechnologii.

W nominalnych warunkach eksploatacji mggacow& 4 pompy, jedna pompa stanowi rezerw

Czas pracy pomp podaieniowych lgdzie monitorowany tak aby 8oi roboczogodzin dla kaej pompy
byty rbwne. Zmiana pracy pomp (pompa wjod) mae by wykonywana alternatywnie albo co 24 godziny
lub za kadym wyhczeniem pompy. Il pomp wiodcych mae by ustawiana na wéietlaczu
operatorskim i zmieniana. Nastawy te mdgy¢ zmieniane przez upovmionego pracownika obstugi w
konsultacji z dostawectechnologii.

W trybie automatycznym pompy poégieniowe podejmuj prae ,po krotkim czasie opthienia” z uwagi

na unikanie przegkenia instalaciji.

Pompy § monitorowane przez czujnik stanu poziomu przepata w zbiorniku podéhieniowym
(ptywak) w trybach pracyecznym i automatycznym.

Je&li poziomsciekdw przekroczy ustawiony poziom alarmowy (pogid@etywak) pompy priniowe zostag
natychmiastowo wyiczone. Jdi poziom éciekbw opadnie ponej poziomu alarmowego, w czasie krotszym
niz 5 minut od momentu wytzenia pomp, na ekranie operatorskim nie pojawiaarm, a pompy
prézniowe zostag uruchomione po uptywie 10 minut od czasu opedaipoziomusciekow.

Jeili poziom sciekdw utrzyma si powyzej poziomu alarmowego digj niz 5 minut, na ekranie operatorskim
pojawi st alarm ,wysoki poziomsciekéw”. Uruchomienie pomp pgaiowych nasipi, tak jak w
poprzednim przypadku, 10 minut po opadii poziomusciekOw ponkej poziomu alarmowego. Néede
skwitowa alarm na panelu operatorskim.

Pompy préniowe  wyposaone w system zabezpieczenia przed brakiem oldfiry kvytaczy pomg jesli
poziom oleju kdzie zbyt niski. Pojawi siwdwczas alarm ,uwaga poziom oleju” nadmyetlaczu

operatorskim.

¢). Wymagania w zakresie wiczenia do istniepcego systemu monitoringu i wizualizacji.

Z uwagi na istnigjcg koordynacgt systemu sterowania istriejych pomp tlocznych, w tym blokowanie
ttoczenia z pompowni V1 sygnalem z systemu ster@avpampowni V2, z systemem sterowania pompowni
V2 dla nowych (dodatkowych) pomp ttocznych wymagdmdzie whczenie ich do istniggego systemu
koordynacji pracy pompowni V1i V2.

Ponadto nowy (dodatkowy) zbiornik poéigieniowy z pompami ttocznymi musi bywilaczony do
istniejgcego systemu nadzoru i wizualizacji parametrowprecoczyszczalniciekow w Rzgowie.
Wymieniony wyej zakres prac obly jest zakresem dostawy zbiornika pgdaniowego z pompami

ttocznymi.






