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ST.01.
Roboty przygotowawcze



Oznaczenie kodu CPV robdt:
45100000-8: Przygotowanie terenu pod budaw

1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wytyczeniem obiektéw w planie oraz ich kiGw wysokdciowych oraz sporgzenia
geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej, aztakz rozbiorlg fragmentu ogrodzenia w ramach
inwestycji pn:,Wykonanie zbiornika w pompowni V1 na ulicy Piaskowej w Starowej Goérze”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikaci Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotycz zasad prowadzenia robo6t aganych

z wszystkimi czynngéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wytyczenie projektowanych tras
kanalizacji, obiektow zaréwno w planie jak i ich ytisgowania wysokéciowego, zgodnie z
zatwierdzonym projektem budowlanym oraz prowadzewibdt zwhzanych z rozbidrk fragmentu
ogrodzenia.

W zakres rob6t pomiarowych wchodzi:

e wytyczenie sytuacyjne i wysokciowe punktéw gidbwnych osi tras i obiektow, orankidw
wysokaciowych (reperéw roboczych zaonych w terenie dowkanych do reperow
panstwowych),

e uzupetnienie wytyczonych punktow dodatkowymi punkitav miare potrzeby,

« zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obiektow linjolw z castotliwoscia wskazan
w Dokumentacji Projektowej,

» opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyngupetnieniem map zasadniczych.

W zakres rob6t rozbiérkowych wechagdz
e rozebranie fragmentu ogrodzenia placu przepompevwiiowej V1.

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1 Punkty gtébwne trasy budowli liniowych
e punkty zalamania osi trasy,
e punkty kierunkowe,
e pocatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2 Pozostale okrélenia podstawowe
e zgodne z obowizujgcymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami @ganymi w
Specyfikacji Technicznej ST.00. - Wymagania ogélne.
15 Ogdlne wymagania dotycgce Robot
Ogdlne wymagania dotygeze Robét podano w Specyfikacji Technicznej ST.0®ymagania ogolne.

2. Materialy

Ogdllne wymagania dotygze materiatldw, i ich pozyskiwania i sktadowania @oo w Specyfikacji
Technicznej ST.00. - Wymagania ogolne.



2.1 Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych tras i obiektow riglestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdumasci ok. 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych w gsiedztwie punktéw wytyczenia trasy,
powinny mie srednic 0,15 + 0,20 m i diug@ 1,50 + 1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw naje stosowa paliki drewniane osrednicy 0,05 + 0,08 m
i dtugasci ok. 1,0 m. Swiadki” powinny mie diugas¢ ok. 1,0 m i przekréj prostakny.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nglestosowa materialy zgodne z obowzujacymi
przepisami i instrukcjami.

3. Sprzet
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00. - Wyarsg ogdlne.

3.1 Typ sprzetu

Do wytyczenia sytuacyjnego i wysalamowego trasy kanalizacji stosogvaalezy nastpujacy sprzt:

e teodolity, tachometry

e niwelatory

* dalmierze

e tyczki

o faty

e tasmy stalowe i szpilki.
W zalenosci od rodzaju robét rozbiorkowych wykonawca dosjesadpowiedni typ spezu. Wybrany
sprzt powinien uzyskéaakceptagj Inspektora Nadzoru

4. Transport

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w Specyfikacji Technicznej08T.- Wymagania
ogollne.

Wykonawca zapewni sukcesywny odw6z materiatéw izgra rozbiorki.Srodki transportowe natg
dostosowa do rodzaju przewimnych materiatow.

5. Wykonanie robot

Ogdlne wymagania dotygee wykonania robét podano w Specyfikaciji Technig8iE00. - Wymagania
ogollne.

5.1 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogdujgcymi przepisami i instrukcjami.

W oparciu o dane geodezyjne zawarte w poszczedolDgkumentacjach Projektowych Wykonawca
dokona niezbdnych obliczé i pomiarow geodezyjnych koniecznych do szczegdimwevytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonywane przez osoby posiagtz odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o wszystkichetthch wykrytych
w tyczeniu punktow tras i obiektow oraz reperéwaatych. Bedy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajicego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w Dokumentacji Projektowep zgodne

Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rxne terenu istotnie
réznig sig od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien pmimowa o tym
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe Wgpte z rénic rzdnych terenu podanych
w Dokumentacji Projektowej i ednych rzeczywistych zostanwykonane na koszt Zamawdapgo.
Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznaez za roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzony zostanie Wykonawca.



Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarow przez Inspektcad2oru.

Punkty wierzchotkowe, natoe, punkty gidwne tras obiektow liniowych i puniggsrednie musg by¢
zaopatrzone w oznaczenia aleggce w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie
tych punktéw. Forma i wzor tych oznaézgowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenig/stkirh punktdw pomiarowych i ich oznaézes
czasie trwania robdt. deli znaki pomiarowe przekazane przez Inspektorazbladzostan zniszczone
przez Wykonaweg, a ich odtworzenie jest konieczne do prowadzeoksdt, to zostap odtworzone na
koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiatdwnieczne dla prawidtowej realizacji robat,
nalezg do obowjzkow Wykonawcy.

5.2 Roboty przygotowawcze

Wykonawca zgtosi pisemnie zamiar rozpgma robot do wszystkich wdaicieli i uzytkownikdw
uzbrojenia nad- i podziemnego z wyprzedzeniem siediniowym, ustalajc warunki wykonywania
robét w strefie tych uggdzen.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca spedzi plan BIOZ oraz dokona wytyczenia robét i trwale
oznaczy je w terenie za pompdotkow osiowych, kotkéwswiadkow i kotkéw kravedziowych.
W celu zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem avpompowag z wykopdéw lub z opadow
atmosferycznych powinny byzachowane przez Wykonag/co najmniej nagpujace warunki:

a) gorne krawdzie bali przgciennych powinny wystawa co najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajcy teren;

b) powierzchnia terenu powinna dowyprofilowana ze spadkiem urdaviajacym tatwy odptyw wody
poza teren przylegajy do wykopu;

¢) w razie konieczriwi wykonany zostanie @i odprowadzajcy wodt na bezpiecznodlegiaé.

5.3 Roboty rozbiérkowe

Robotom rozbiorkowym podlega fragment ogrodzenidhagasci ok. 25 m zgodnie z Dokumentacj
Projektova.

Nie naley ponowne wykorzystywazdemontowanych elementoéw ogrodzenia na terenigpprapowni
V1.

Usunkciu podlegai wszystkie elementy wymienione w pkt.1.3, zgodniBakumentagj Projektowvy,
Specyfikacy Techniczig lub wskazane przez Inspektora Nadzoru w miejsé@ree przez Inwestora.

5.4 Wytyczenie trasy i punktow wysokdciowych

Podstavy wytyczenia trasy kanalizacji jest Dokumentacja j€ktowa i Prawna oraz niniejsza
Specyfikacja Techniczna.

Wytyczenie w terenie osi przewodu, z zaznaczenisgtuowania studzienek odbywes sia pomog
wbitych w grunt kotkéw osiowych z gwdziem. Po wbiciu kotkow osiowych nalewbié¢ kotki-swiatki
jednostronne lub dwustronne w celu uthwienia odtworzenia osi kanatlu po rozpeci robot
ziemnych.

Wytyczenie trasy rurociagbw w terenie ngstie przez stzby geodezyjne Wykonawcy. Nale ustali
state repery, a w przypadku niedostatecznej ickciild®Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z
rzednymi sprawdzanymi przez sloy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ililme przekae
Inwestorowi.

W miejscach, gdzie nie zachodz niebezpieczistwo wypadkdw, budognalezy zgodnie z zasadami
BHP i przepisami kodeksu drogowego ogrédmd strony ruchu, a na noc dodatkowo oznéczy
Swiattami.

5.5 Odtworzenie osi trasy i lokalizacji obiektow

Tyczenie osi trasy kanalizacji nale wykona& w oparciu o Dokumentagj Projektovg przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej.

Os trasy kanalizacji powinna by wytyczona w punktach gtdwnych i w punktach $alnich
(kierunkowych) w odlegkci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniayriesz nie rzadziej
niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne a$ytrkanalizacji, obiektow w stosunku do

5



Dokumentaciji Projektowej nie me by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z dokfadnécig do 1 cm w stosunku dogdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowe;j.

5.6 Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o punkty poligonizacji patwowej i osnhowy realizacyjnej nale wykona geodezyjn
inwentaryzagj powykonawcz sieci uzbrojenia terenu, obiektéw, studzienekrie& zmiany na map
zasadnicz uzyskupc potwierdzenie Wojewddzkiego stddka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej.

Dokumentacja Inwentaryzacyjna Powykonawcza powinsgetni@ wymagania ustawy Prawo
geodezyjne i kartograficzne oraz ustawy o gosvaniu egzekucyjnym w administracji. (t.j. Dz.U.
2017.1201).

5.7 Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice rab&it z odtworzeniem wysokgowym mae byé
wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzajwc geadnostki geodezyjne. Przeniesienie osnhowy
geodezyjnej musi iywykonane przed przygiieniem do rob6t obtych Projektem.

6. Kontrola jako sci robot

Ogdlne zasady dotygee kontroli jakéci Robot podano w Specyfikaciji Technicznej ST.@Uymagania
ogollne.

Kontrola jakdci robo6t rozbiorkowych ¢dzie polegata na wizualnej ocenie komplétiovykonania
robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia udzkaia elementéw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania.

7. Odbior robot
Ogllne zasady odbioru robo6t podano w Specyfikagichhicznej ST.00. - Wymagania ogolne.

7.1 Sposob odbioru robot pomiarowych

Odbidr robo6t pomiarowych nagtuje na podstawie szkicdw, dziennikbw pomiarow @zgghych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawaagaktada Inspektorowi Nadzoru.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg rob6t zwihzanych z rozbidrk ogrodzenia jest m (metr).

8. Podstawa pfatndgci
8.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét rozbiorkowych ogrodzenia olbggm

e wyznaczenie fragmentu ogrodzenia do rozbiorki,

« demonta elementéw ogrodzenia,

« wydobycie stupkéw ogrodzenia,

e zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

« wyréwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki.

Powyzsze elementy mima uwzgedni¢, przy czym ostatecznpodstaw ptatnagci nalezy ustalt z
Inwestorem.

9. Przepisy zwhzane

e Ustawa z dn. 17.05.1989 Prawo geodezyjne i karfiogree (tekst jedn. Dz.U. 2017.2101).
e Aktualnie obowjzujace zarzdzenia i instrukcje Gtéwnego Geodety Kraju



